


安全注意事顶
感谢您购买 SRT 柔性夹爪，使用前请仔细阅读安装使用手册，以便正确操

作和使用本产品。本手册提供使用者安全及有效的操作方式，请在阅毕后妥善

保管，以便日后参考查询。

请严格遵守安全注意事项！

 应在断开电源 30s 后进行维护或接线操作，以防有触电危险！

 请勿在柔性夹爪正在动作时断开电源或进行接线操作！

 拆装柔性夹爪时，请断开柔性夹爪的进气气路！

 请勿将柔性夹爪直接连接气源！

 柔性夹爪使用过程中以及存放时，请避开尖锐物品！

 柔性夹爪出现故障需要进行检修时，请联系本公司销售，必要时进行返修。

私自拆卸柔性夹爪的手指部分会损坏本产品！

 在废弃柔性夹爪时，请按照工业废弃物标准进行处理，以免对环境造 成

污染！

 把该产品用于直接涉及人身安全的设备（医疗设备、娱乐设备、工业 机

械设备等）时，必须注意备辅助防护措施，避免出现可能发生的人身 伤

害！
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1. 产品简介

1.1 SFG 系列柔性夹爪

SFG 系列柔性夹爪是 SRT 推出的主要产品，主要由柔性手指模块、支架、

机械臂连接件构成，其中，柔性手指模块由特殊的硅橡胶材料浇筑成型，具有

柔韧性好、寿命长、可靠性高等特点。支架及连接件部分由航空级高强度铝合

金制作而成，重量轻、强度高，可轻松应对各种工业场合。

不同于传统爪手的刚性结构，此夹爪依靠柔软的气动“手指”，能够完美模

拟人手抓取动作，自适应地包裹住目标物体，无需根据物体的精确尺寸、形状

和硬度进行预先设置，摆脱了传统生产线对来料的种种束缚，尤其适用于异形、

易损的各类产品。

柔性夹爪连接件-TC4：可与各种常用机械臂实现快速对接。

气路：气体驱动，依靠正负气压控制爪手形 态，即插即用。

多指可调支架：多类型选择，应对不同抓取任务;另有 专注于较小尺

寸异形件的紧凑型夹爪。

柔性手指模块：

适用性：抓取“各种”工件、适用于 各种环境；

安全性：不损伤工件，同时对人安全；

可靠性：融入仿生机理的包覆式抓取，抓持动作可靠；

卫生：通过美国 FDA 食品级认证， 安全卫生；

僵捷性：拆装简易。
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1.2 柔性夹持系统

SFG 柔性夹持系统主要由末端执行器、气动控制器及附件气路组成，通过

连接气源及工业机器人，方便快捷搭建起柔性夹持系统。借助 SRT 提供通讯协

议，SFG 柔性夹爪可与工业机器人实现协同工作，无缝衔接。

1.3 应用领域

适用于智能装配、自动分拣、物流仓储和食品加工等行业中的中小型自动

化设备和仪器，也可以作为科研实验设备、智能娱乐设备或服务型机器人的功

能性配件。是要求实现智能、无伤、高安全性、高适应性抓取动作的客户的理

想选择。
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2. 技术参数

2.1 工作参数

2.2 安装尺寸
1）柔性夹爪连接件

 柔性夹爪连接件型号：SFG-TC4，可分为连接机器人端的 TC4-R 和连接柔

性夹爪的 TC4-T。

 通过搭配模块化的定位台（止口），安装接口可以满足 ISO9409-1 与 GB/T

14468.1 中三个常用的安装尺寸。

驱动介质 洁净空气

输入气源 -70~100kPa

接管口径 Φ4mm 或Φ6mm

工作频次 110cpm

最高重复定位精度 0.08mm

标准工作寿命 >300 万次

* 使用工业气源作为驱动时，请保证有效过滤，否则将影响使用寿命；

* SRT 夹爪输入气压不可大 100kPa，否则将影响使用寿命。

SFG-TC4
安装尺寸 1（默认）
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*如需特殊法兰尺寸，请提前与技术人员对接。

2）柔性手指及各型号柔性夹爪尺寸详见附录

安装尺寸 2 安装尺寸 3
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3. 柔性夹爪安装

3.1 产品零件及配件

3.2 产品安装

步骤一：准备手指

手指模块的顶端安装手指连接件；手指连接件于附件包中，利用螺钉及弹

垫安装至相应位置，螺钉无需旋紧：

步骤二：安装支架

将手指平行安装在支架上，注意安装支架方向，镭雕字符朝上，顺时针旋

转手指模块，使支架滑入手指模块卡槽中:

工具准备：

1.2.5mm 内六角扳手及一字螺丝刀

2.气管剪刀

3.与您机械臂匹配的螺钉、垫片、销钉等

在您确认所有部件完好、齐全后，准备下列工具或原料，然后便可按

下面步骤组装，否则联系售后。
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步骤三：调整手指模块间距

根据需求，合理装配手指模块数量与间距，锁紧螺钉：

步骤四：TC4 组装

步骤五：气管组装

名称 数量

柔性夹爪 1

连接件 1

M2.5 内六角扳手 1

名称 数量

柔性夹爪 1

Φ6mm 气管 5 段

3-Φ6 气动接头 1

4-Φ6 气动接头 1

气管剪刀 1

接管裁剪长度由使用需求而定。
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步骤六：安装至机械臂

首先根据所要安装机器人的机械接口，选取对应大小的定位台（选配）和

定位销钉（自备）。旋松侧面紧定螺钉，取下 TC4-R，将 TC4-R 默认的定位台

台换为选取后的定位台（选配），将选取的定位销钉安装在机器人安装接口对应

的销孔中。

然后使用机械臂匹配的螺钉（自备）将 TC4-R 安装在机器人安装接口上。

最后将 TC4-T 与 TC4-R 连接，旋紧侧面紧定螺钉，安装完成。 如下图所

示：

步骤七：连接至控制器

通过Φ6mm 气管将柔性夹爪的气动接口连接至 SRT 控制器，通过输入正

压/ 负压即可控制柔性夹爪抓紧与张开状态，详细控制方法请查看控制器使用

说明。

名称 数量

柔性夹爪 1

与您机械臂匹配的

M5/M6 螺钉垫片
4 套

与自备 4 螺钉组相匹配的

M5/M6 扳手
1

一字螺丝刀 1

机械臂定位销钉 1

连接件配件 2

定位台

紧定螺钉

注意观察夹爪是否漏气，如有问题，请检查气管气

密情况，若无法自行解决请联系官方售后。
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4. 柔性夹爪清洁及保养

4.1 清洁

a) 整体清洁：

可将整套夹具浸入盛有清洗剂溶液的超声波清洗设备进行清洁，用清水进

行漂洗，利用无尘布将表面擦干即可。气动接头缝隙处，可借助细毛刷进行辅

助清洁。

若整体清洁效果不理想，可进行拆解清洁。

b) 拆解清洁：

将 SRT 柔性夹爪手指模块从整套夹具中拆出，直接用清洗剂溶液清洁。硅

胶本体、密封结构等大平面区域与大曲面区域可以使用无尘布辅助清洁，气动

接头缝隙可使用软毛刷辅助清洁。亦可借助超声波设备增强清洁效果，但注意

超声波清洁时气路结构不要浸水。若意外浸水需彻底风干后才能使用。若气管

内部污损较为严重，可考虑更换部分气管。

c) 清洁剂说明：

可使用中性清洁剂，如：家庭用洗洁精等温和清洁剂。不推荐酸性、碱性、

有机溶剂类清洁剂，以免影响使用寿命。

d) 注意事项：

若手指是因为拆解不当导致手指密封不良，手指出现漏气情况，不能享受

质保服务。

4.2 消毒
推荐使用蒸汽消毒，温度变化引起的产品颜色改变属正常现象；使用酒精

消毒时，用量不宜过多，否则会导致制品黄化；不建议使用紫外线、臭氧、84

等消毒，由此引起的产品老化需用户自行承担。
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4.3 防护

硅橡胶化学性能稳定，常温下可耐一般的弱酸弱碱，但长期接触一些强酸

强碱和有机溶剂会对其使用性能及寿命产生很大影响。

5. 柔性夹爪常见问题及解决方法
若在使用本产品时遇到异常状况，请参考下列几点提示以及处理方式。若

异常状况持续发生，马上停止使用本产品以防事故发生。并立即联系销售人员，

请勿自行拆卸或维修本产品。
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6.附录

6.1 支架
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6.2 柔性手指模块

※ 注 意 控 制 气 压 在 手 指 工 作 范 围 内 ， 否 则 会 影 响 产 品 寿 命 ， 甚 至 导 致 产 品 损 坏 ；
※ Smax 和 Ymax 实验室测试压力范围为-50～100kPa。



13

7. 售前售后保障

本公司为客户提供免费的售前测试服务，客户可将所需抓取的产品样

品寄至我司，验证 SRT 柔性夹爪抓取可行性。

本产品保修期为半年或 300 万次，先到为准。在此期间，发生故障，

若判定原因为本公司产品问题，则免费进行维修或更换。但因机体故障产

生的产品损失（扩大责任）则不包含在此保证范围内。此外，以下原因造

成的损坏或故障不在保证范围内：

1、火灾、地震、水灾等灾害造成的故障和损害

2、使用有误；

3、不当修理与改造。
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