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使⽤SRT柔性末端夹具和配套的⽓动控制模块，可以配合机械臂等
位移机构，快速组成柔性抓持系统，替换传统夹具，完成抓取能⼒升
级。

负压输出
夹⽖张开

正压输出
夹⽖抓紧

C

D

抓持原理

柔性末端夹具
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柔性夹持系统

柔性末端夹具是⼀类新型末端夹具，其主要特点是夹具末端与
所夹持⼯件接触的部分，由柔性材料制备，可以温柔⽆损地抓
取⼯件，且具有极⾼的适应性，同⼀夹具即可抓取不同尺⼨、形
状和重量的⼯件。

在末端夹具领域，⽬前普遍使⽤的⽓缸夹⽖、真空吸盘等传统
夹具，经常会受到产线上产品形态、品类、位置等因素的影响，
⽆法顺利实现抓取。⽽最新的柔性末端夹具，具有柔软的“⼿
指”，能够在接触产品时，⾃适应地包覆住⽬标物体，⽆需根据
产品精确的尺⼨、形状、材质进⾏预先调整，完美地解决了传统
夹具对产品尺⼨、形态⼀致性要求⾼的难题。

柔性末端夹具抓持动作轻柔，抓取适⽤范围⼤，特别适合于抓
取易损伤或形态不定的产品。

特点和适⽤领域

柔性夹⽖可以抓取各类形状、尺⼨和重量的物
体，完全覆盖了传统机械夹⽖的应⽤范围。由于
夹⽖具有柔性，即使抓取物品的位置在⼀定范
围内变化，仍然可以保证顺利抓取，⼤⼤降低了
抓取系统定位精度的要求。夹⽖有良好的稳定
性和密封性，能够在粉尘、油污\液体环境下正
常⼯作。

融⼊仿⽣机理的包覆式抓取，模拟⼈⼿握住物
体，抓持动作更为稳定。柔性⼿指完全由柔性材
质构成，与物体接触时不会产⽣刚性冲击，既不
会对抓取物体产⽣损伤，对操作⼈员也极为安
全。同时产品通过了美国FDA⻝品认证，可以直
接接触⻝品，不会污染抓持物品。

柔性夹⽖作业频率可达110CPM，最⾼重复精
度0.08mm，最⼤负载可达5kg,抓持寿命达
300万次以上，可轻松满⾜⼤部分⽣产线应⽤
需求。

柔性⽖⼿在设计上，完全颠覆传统⽖⼿的模式，
仅需⼀个简单⽀架和⼀路⽓动控制。⼯作间⽆
需调整原有⽣产线，将⽣产及维护成本降⾄最
低。

模块化的⼿指设计，极⼤简化了传统机械⼿复
杂的安装、调试和维护环节。仅需⼀个简单的安
装⽀架即可完成安装，⼀路⽓动控制即可调试，
拆卸⼿指模块即可维护。

应对各种
只需⼀种

包覆式抓取
多重安全

更低成本
更⾼回报

从安装到维护
极致便捷

⾼精度与速度
胜任更多场合

柔性夹⽖的抓取动作类似⼈的⼿指，具有柔性⽽且能⾃动包裹产品，⽽不对产品造成物理损伤，适⽤于⻝品、汽⻋、⽇化、医疗、3C电⼦等
诸多领域，可集成⾄智能装配、⾃动分拣、物流仓储和⻝品加⼯流⽔线中，也可以作为科研实验设备、智能娱乐设备或服务型机器⼈的功
能性配件,是要求实现智能、⽆伤、⾼安全性、⾼适应性抓取动作的客⼾的理想选择。

适⽤领域

1

电⼦ ⻝品 汽⻋

3C医药 注塑

PCB板

⽇化
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具 品， 气 内 具 微 具 吸
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SF

ISC

VFC

气 内 具 的 具 气 内
的 气， 内 抓取 于 的气 以 以

具 工件 的 ， 工件

工件的抓取工作， 于 ， 具 的

范德 吸 于 微 特 的 特殊的 物
的 微 工 ， 吸 与 物 的 作 ，吸附
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具 特 的 具 ， 抓取  

抓取小工件， 决小工件 下 ， 决 ，无硅 件抓取
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SFG柔性夹⽖

柔性夹⽖是SRT推出的⼀种新型柔性抓持器，其主要部件由柔�性材料

制备，模拟⼈⼿的抓取动作，同⼀⽖⼿即可抓取不同�尺⼨、形状和重

量的物体。�

不同于传统⽖⼿的刚性结构，柔性抓持器具有柔软的⽓动“� ⼿指”，能

够⾃适应地包覆住⽬标物体，⽆需根据物体精确的尺⼨、形状进⾏预

先调整，摆脱了传统⽣产线要求⽣产�对象尺⼨均等的束缚。夹⽖⼿指

部分由柔性材质构成，抓持�动作轻柔，尤其适合于抓取易损伤或软质

不定形物体。�

在抓取⾏业，普遍采⽤机械夹⽖、真空吸盘等传统夹具对物�品进⾏抓

取，经常会受到产品不同形状、材质、位置的影�响，导致⽆法顺利抓

取，SRT推出的基于柔性机器⼈技术的柔�性夹⽖，可以完美解决这⼀

⼯业难题，使⽣产线⾃动化向前�迈出⻜跃性的⼀步。

抓取原理

柔性夹⽖具有特殊的⽓囊结构，随着内外压差的不同会产�⽣不同的动作。�

输⼊正压：夹⽖呈握紧趋势，⾃适应的包覆在物体外表�⾯，完成抓取动作。�

输⼊负压：夹⽖张开，释放物体；在某些特定场合可实现�内⽀撑抓取。

组成索引

①�连接件

②�⽀架

③�⼿指模块
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标准⼯业⽓源 机器⼈或PLC 电脑

输出气路

负压输出 正压输出

C

D

①连接件

②⽀架

③⼿指模块

组成

2

TC4

FNC3

FNM2

FNC4 FNC6

FNM4 FNM6

N2020 N2027 N3025 N3034 N4036 N4049

N5041 N5056 N6047 N6064

详⻅P11

详⻅P12

详⻅P13

N3043 N3052 N4062

N4075 N5072 N5087
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安装组件

TC4是⼀种配合SFG系列柔性夹具与机器⼈机械连接的模块化配件。通过松动较少的螺钉即可完成夹具的快速部署与快速

更替。

型号 TC4

额定负载/kg 4

极限负载/kg 20

T侧法兰质量/g 110

R侧法兰质量/g 99

总质量/g 209

机器⼈安装部分的法兰尺⼨兼容ISO9409-1:200（GB/T14468.1:2004）中常⻅的三种尺⼨。

尺⼨单位：mm

FNC3 FNC4 FNC6

重量/g 111 135 197

Dn(mm)

N20 28-145 34-145 70-145

N30 25-142 31-142 67-142

N40 22-133 38-133 67-133

N50 28-134 48-134 84-134

N60 34-125 58-125 102-125
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台达 珞⽯ ABB UR

连接件

尺⼨单位：mm

⽀架

R侧的机械接⼝

适配机械臂⽰意

FNM2 FNM4 FNM6

重量/g 88 189 284

Gn(mm)

N20 6-145 16-145 16-145

N30 3-142 13-142 13-142

N40 0-133 6-133 6-133

N50 3-134 7-134 7-134

N60 0-125 0-125 0-125

�

50�

6�H7 2

M6螺钉孔位

31.5�g6（可更换）

A

25�g6（可更换）�

6�H7 2

40�

M6螺钉孔位

B

20�g6（可更换）�

5�H7 2

M5螺钉孔位

31.5
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状态： 固态

颜⾊： 蓝⾊

⽓味： ⽆

成分： ⽩炭⿊增强聚硅氧烷交联体

挥发⼩分⼦： ⽆

析出⼩分⼦： ⽆

耐温稳定性：

耐候稳定性：
耐⼀般⼤⽓环境性能优良，但⾼浓度臭氧或⾼剂量紫外环境会加速材料⽼化。

反应性：

SFG柔性结构硅橡胶

理化性

稳定性和反应性

接触温度在-40~150°C范围内，环境温度在-30~120°C范围内，材料理化性能稳

定，制品输出表现正常，但制品寿命随温度变化有⼀定波动

常温下呈惰性，不与⼤部分弱酸、弱碱发⽣反应，但HF、⾼浓度强酸和强碱会使材料加速⽼化；
强有机溶剂（⼆甲苯、苯、⼄酸⼄酯、汽油等）会使材料发⽣溶胀反应，影响使⽤性能。

⼈体接触安全性：

⻝品安全性： 已通过FDA、AP检测

安全性

于⼈体⽆害，可⻓时间接触
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性能曲线

材料说明
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MSF
MSF 夹具 计 创 夹具。通过 具

夹具 ， 。

， ， ， 。

夹具 夹 , 线
（ ）、 接 线 线 通过 接 夹

变， 夹 。

系列夹具 线 系列夹具
。 通 业

夹具 。

3

PMSF

1 2 3

P

1

A2

A3

2

A2

4

Vw

W

3

V

S

4
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⽓动两指型�MSF-P-A2、⽓动三指型MSF-P-A3

尺⼨单位：mm

性能与尺⼨

型号 MSF-A2 MSF-A3

驱动介质 洁净空⽓

输⼊⽓源/kPa 500-700

接管⼝径/mm Φ6

夹具⾃重/g 79(随所选胶体或附件不同会有较⼩差异）

理论最⼤负载/g 80 90

⼯作频次/cpm 400

⼯作寿命/次
胶体：＞100万次

驱动机构：半永固设备，>1000万次

其他功能

夹具状态反馈（磁感开关，需选配）

夹持⾏程可调节

夹持速度可调节（需选配）

可敏捷定制，包括形状定制和材料定制

84

11
6.
586
.5
0

20

27
39.30

可选配调速接头

可选配胶体

19

17

2×M3

20

30
17

5.50
10.2

5.4

20

1.
7 17

30

6

10

5 24

7 24

闭合 张开

张开闭合

胶体型号

外侧抓取 内撑抓取

圆柱体外径/mm ⽚材厚度/mm 环状物内径/mm

4 6 8 1 2 4 6 10 15

MSF-A2 60g 60g ⸺ 50g 80g 50g 45g ⸺ ⸺

MSF-A3 90g 90g 40g ⸺ ⸺ ⸺ ⸺ 20g 50g

柔性前端胶体

⽓动两指型�MSF-A2

⽓动三指型�MSF-A3

尺⼨单位：mm

尺⼨单位：mm

负载参数



ISC⽓囊式内撑夹具
ISC⽓囊式内撑夹具是模仿河豚⾃卫形态⽽仿⽣设计的⼀种创新型柔性夹具。通过向柔性⽓囊内充⼊⼀定压⼒的空⽓，实
现膨胀并完成内撑式抓取。�

因为与⼯件接触的部分为软质硅胶，加压后与刚性⽀架之间形成⼀层“空⽓垫”，接触应⼒均匀，不易损伤⼯件；此外充⼊⽓
压可以调节，以控制⽓囊膨胀的幅度和与⼯件接触的压⼒，故可以⼤幅度提⾼抓取系统的柔性。

⼯作原理

S系列⽓囊式内撑夹具膨胀效果图

进⽓⼝（φ6）

⽓动接头

双螺⺟

M14螺纹

缓冲/连接结构

⽓囊

结构⽰意

P21/22

缓冲结构

⽓囊模块

内撑夹具具有特殊的⽓囊结构，随着内部压⼒会产⽣不同的形
变程度。
输⼊正压：夹具呈现⿎胀形式，⾃适应的⽀撑在物体内表⾯，完
成抓取动作；
泄出压⼒：夹具呈现⾃然状态，释放物体；

4 编码规则

S14ISC

1 2 3

驱动介质

接⼝直径(mm)

响应速度

标准⼯作寿命

是否能够⾃主更换⽓囊

有效接触⾯⾼度(mm)

洁净空⽓

6

＞0.3s

＞10万次

是

P系列�7.5-18
S系列�19.5-30

技术参数

4

S

5

C6

6

ISC 内撑夹�

系列名1

代号 ⽆⽓压时⽓囊外径尺⼨/mm

P4.5 4.5

P6 6

P7.5 7.5

P9 9

P11 11

S14 14

S15.5 15.5

S18 18

S20.5 20.5

S23 23

S25 25

⽓囊2

代� 描�

�记� 标�结�

A 前�带有导向结�
���有S��可选

夹具前端导向结构3

代� 描�

�代� 标�硅��

t 耐�温硅��

⽓囊材料4

代� 描�

�代� �缓��

S 有缓��

缓冲杆5

代� 描�

C4 �φ4⽓�

C6 �φ6⽓�

C8 �φ8⽓�

⽓管接头6



性能与尺⼨

膨胀直径/mm(���为最⼩值、���为最⼤值)

0

5

10

15

20

25

�⼒计

测试环
内撑⽓�

1.测试材料��⼒计，内径��变�的树
脂测试环，内撑夹��
2.测试���将内撑夹�固�在平⾯上，
�上测试环，��⽓，使⽤�⼒计�动测
试环读�数据。

P系列内撑夹具测试径向推⼒⽅法⽰意图

3 6 9 12 15

P4.5

P6 P7.5

P9

P11

测试物体内径（mm）

输
出

⼒
（�
N）

0

20

40

60

80

100

120

140

15 20 25 30 35

S14
S15.5

S18
S20.5 S23

S25

输
出

⼒
（�
N）

测试物体内径（mm） ISC内撑夹具测试出⼒曲线⽅法意⽰图

P系列内撑夹具
推理计

固定⽀架

推理计

S系列内撑夹具

固定⽀架

S系列内撑夹具测试径向推⼒⽅法⽰意图

径
向

推
⼒
（�
N）

⽓压（kPa）

径
向

推
⼒
（�
N）

⽓压（kPa）

注：以上测试连接⽓管⻓度为0.5m

P系列内撑夹具径向推⼒曲线图

S系列内撑夹具径向推⼒曲线图

P23/24

出⼒曲线图和径向推⼒曲线图

出⼒曲线

径向推⼒曲线

尺⼨单位：mm

N

12 29 20 20

H

B

D(A) 尺⼨单位：mm

注：P系列极限负载测试物体为型号外径+0.3mm；
�������S系列极限负载测试物体为型号外径+1mm；
�������负载测试为专业仪器所测。

外观参数

P系列

S系列

膨胀外径

12 29 20 12

N

D

B
H

A

8

G1/8外螺纹
M5内螺纹

型号 ⽓囊⾼度H 宽度A 接触⾯直径D 接触⾯⾼度B 总⾼度N

ISC-P4.5 17.3 7 4.5 7.7 H+105

ISC-P6 23 10.6 6 12.6 H+105

ISC-P7.5 23.3 10 7.5 12.6 H+105

ISC-P9 23.3 10 9 12.6 H+105

ISC-P11 25.5 12 11 15.2 H+105

型号 ⽓囊⾼度H 宽度A 接触⾯直径D 接触⾯⾼度B 总⾼度N
ISC-S14 30.8 14 14 19.4 H+105
ISC-S15.5 30.8 15.5 15.5 19.8 H+105
ISC-S18 36.8 18 18 25.7 H+105
ISC-S20.5 37 20.7 20.5 25.9 H+105
ISC-S23 36.8 23 23 25.5 H+105
ISC-S25 36.8 25 25 26.3 H+105

型号 使⽤⽓压范围/kPa 极限膨胀外径/mm 极限负载/g 夹具⾃重/g 使⽤⾦属杆型号 安装孔位⼤⼩/mm

ISC-P4.5-SC6 0-130 5.4 75 37 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-P6-SC6 0-110 7.85 382 37 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-P7.5-SC6 0-130 9.6 450 38 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-P9-SC6 0-130 10.9 470 38 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-P11-SC6 0-110 15.4 640 38 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-S14-SC6 0-110 17 950 42 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-S15.5-SC6 0-110 23 2500 44 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-S18-SC6 0-85 23.1 2540 48 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-S20.5-SC6 0-85 28.3 2730 53 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-S23-SC6 0-85 31 3130 58 VFNT�1421-G18 14.5

ISC-S25-SC6 0-85 35.5 3470 61 VFNT�1421-G18 14.5

0 5 10 15 20 25 30 35 40

ISC-P4.5

ISC-P6

ISC-P7.5

ISC-P9

ISC-P11

ISC-S14

ISC-S15.5

ISC-S18

ISC-S20.5

ISC-S23

ISC-S25

4.5 5.4

6 7.85

7.5 9.6

9 10.9

11 15.4

14 17

15.5 23

18 23.1

20.5 28.3

23 31

25 35.5

60 70 80 90 100 110 120 130 140 150
0

1

2

3

4

5

6
P4.5
P6
P7.5
P9
P11

60 70 80 90 100 110 120

0.5

1.0

1.5

2.0

2.5 S14
S15.5
S18
S20.5
S23
S25



负载曲线图

ISC-P4.5

ISC-P6

ISC-P7.5

ISC-P9
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ISC-S14

ISC-P11

负载曲线图
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ISC-S20.5

ISC-S23

ISC-S25
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⽓压值（kPa）

最
⼤

负
载（

）g

最
⼤

直
径（

）
m
m

负载曲线图 VFC范德华⼒吸盘
SRTVFC范德华⼒吸盘灵感来⾃于对壁⻁脚掌微观特征的观测和模仿，通过特殊的聚合物材料和μm级的表⾯微观成型⼯艺，使吸盘能
够与各种物体表⾯产⽣强烈的分⼦间作⽤⼒，吸附⼒强度可达0.5kg/cm²。

得益于其特殊的吸附机理，⽆需供电、供⽓或编程，简单可靠，能够吸附多孔⼯件，甚⾄在真空环境下正常使⽤，极⼤的拓展了⾃动化设
备的应⽤范畴。

法兰连接件

缓冲柱

吸盘模块

形式简单易⽤

零能耗吸附

⽆痕吸附

结构尺⼨

√

√

√

参数

5

型号 VFC-D20 VFC-D30 VFC-D40

最⼤有效载荷/g 250 560 1000

预加载/N 1.2-10 2.5-20 5-40
吸附⾯直径/mm 20 30 40

整体重量/g 270 280 290

⼯作温度/℃ 0-50

存储温度/℃ 0-50

断电保持 是

防护等级 IP42

吸盘材料 硅胶

耐磨性能 取决于⼯件表⾯粗糙度

更换间隔 >50000次��取决于⼯作环境

清洁⽅法 1.硅胶滚轮
2.异丙酮+⽆尘布

适⽤表⾯说明

表⾯越光滑，微观层⾯有效接触⾯积越多，载荷越⼤，⽽且较⼩的预加载⼒，即可获得
有效载荷⼒；
表⾯越粗糙，微观层⾯有效接触⾯积越少，载荷越⼩，⽽且需要较⼤的预加载⼒，才可
获得需要的有效载荷。粗糙的表⾯会加剧吸盘吸附结构的磨损，导致寿命缩短。

适⽤各种平滑表⾯

真空环境可⽤

√

√

�

接⼝法兰尺⼨

88

65

10

D+5
D�

60
72

尺⼨单位：mm

5�H7����2
 M5�螺钉孔位

31.5
20�g6(可更换)

C

40�
25�g6（可更换）

6�H7�����2

B

50�
M6�螺钉孔位
6�H7 2�

31.5� g6（可更换）�

A

M6�螺钉孔位�

1660 2000
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SCB⽓动控制模块

特点和结构尺⼨

6

SCB⽓动控制模块作为柔性夹具的专⽤控制模块，可输出柔性夹具耐受的安全⽓压，常规⼯业⽓源⽆法满⾜。可通过控制模块调
整夹⽖内⽓体压⼒，实现对柔性夹⽖抓持⼒的精确控制。

技术参数

型号 ⼿动
控制

IO
控制

压⼒
释放

⽓压
显⽰

状态
显⽰

通信
控制

通信
调压

档位
控制

电源
保护

超压
保护

供⽓
检测

漏⽓
检测

报警
输出

完成
输出 232 TCP

SCB-
PB

SCB-
PT

特点和结构尺⼨SCB-PB基础版⽓动控制模块
⾯板介绍

类别 SCB-PB100 SCB-PT100

压⼒范围/kPa -60~100 -80~100

正压流量�L/min 200 285

负压流量�L/min 80 85

重复精度/kPa ±2 ±4

控制⽅式 ⼿动控制、IO控制和通信控制 ⼿动控制、IO控制和通信控制

调压⽅式 ⼿动调节 ⼿动调压、通信调压

特殊功能 漏⽓检测、完成信号输出、报警信号输出、超压
保护

漏⽓检测、完成信号输出、报警信号输出、超压
保护、⽀持多种通信协议

重量/kg 2.5 3

体积（⻓*宽*⾼）/mm 214*162*86 222*172*96

尺⼨规格/mm 214×162×86

净重/kg 2.5

额定电压/V DC24V±10%

消耗电流/A 2A

输⼊⽓压/MPa 0.5~0.7，流量⼤于300L/min

输出⽓压/kPa -60~100

重复精度/kPa ±2

正压输出流量L/min 200

负压输出流量L/min 80

防护等级 IP42

⽓源要求 压缩空⽓符合
ISO8573:1:2010[7:4:4]

电⽓端⼝

结构尺⼨

记号 内容

① 系列名 SCB ⽓动控制模块

② ⽓源类型
P ⽆源-需要外接⼯业⽓源

I 有源-控制器内置⽓泵

③ 产品定位
B 基础版

T 专业版

④ ⽓压值上限
100 最⾼⽓压100kPa,适⽤于SFG柔性夹⽖

130 最⾼⽓压130kPa,适⽤于ISC内撑夹具

SCB P B 100
1 2 3 4

压⼒显⽰

指⽰灯

张开压⼒调节旋钮

张开⼿动开关

电源开关

通信接⼝

电源接⼝

抓取压⼒调节旋钮

抓取⼿动开关

进⽓接⼝φ10

出⽓接⼝φ8

IO接⼝

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ ⑦ ⑧

① ②

①IN-P�������������抓取触发输⼊
②IN-N�������������张开触发输⼊
③IN-RET��������复位触发输⼊
④IN-COM�������输⼊公共端
⑤OUT-P���������抓取完成输出
⑥OUT-N���������张开完成输出
⑦OUT-ERR����报警信号输出
⑧OUT-COM���输出公共端

①DC�24V+

②GND

尺⼨单位：mm

125

12
0

18.50 18.50

46
.7
7

46
.7
4

91
.7
7

15
18

6-M3×4
导轨卡扣固定孔

4-M3×4
固定孔

162

21
4

�8
6�

162



特点和结构尺⼨SCB-PT�专业版⽓动控制模块

航空插头 线缆颜⾊ 航插标号 名称 说明

红⾊ 1 24V+
DC24V供电

⿊⾊ 11 GND

橙⾊ 6 IN-SW1 档位选择输⼊1

⻩⾊ 5 IN-SW2 档位选择输⼊2

棕⾊ 9 IN-SW3 档位选择输⼊3

⻘⾊ 13 IN-P 抓取触发输⼊

绿⾊ 14 IN-N 负压触发输⼊

紫⾊ 8 IN-RST 复位触发输⼊

灰⾊ 12 IN-COM 输⼊公共端

蓝⾊ 2 OUT-ERR 报警信号输出

粉⾊ 3 OUT-P 抓取完成输出

⿊⽩ 10 OUT-N 张开完成输出

⽩⾊ 4 OUT-COM 输出公共端

红⽩ 7 NC /

尺⼨规格/mm 222×172×96

净重/kg 3

额定电压/V DC24V±10%

消耗电流/A 2A

输⼊⽓压/MPa 0.6~0.8，流量⼤于400L/min

输出⽓压/kPa -80~100

重复精度/kPa ±4

正压输出流量L/min 285

负压输出流量L/min 85

防护等级 IP42

⽓源要求 压缩空⽓符合
ISO8573:1:2010[7:4:4]

结构尺⼨

⾯板介绍
压⼒显⽰

指⽰灯

张开⼿动开关

抓取⼿动开关

电源开关

DB9接⼝

RJ45接⼝

调节旋钮

出⽓接⼝φ8

进⽓接⼝φ10

航插接⼝

P31/32

尺⼨单位：mm

123

567 4

91011 8

121314

⾏业领域应⽤7

⻝品⽣鲜⾏业
在⻝品⽣鲜⽣产线上，⼈⼯分拣包装操作可能会产⽣⼀些不可控的卫⽣状况。传统的机械加⼯设备以
⾼产量⻓久作业时，因物体外形、重量、体积的差异化，容易发⽣抓空、掉料、损伤包装等问题，降低企业
⽣产效率。SRT柔性抓取系统符合⻝品卫⽣安全法规，柔软材质可降低物品损耗，⾼适应性实现多种产
品共线包装，使⽣产线上料流畅，同时提升⽣产效率，降低成本，让产品快速流向市场带来增效。
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导轨卡扣固定孔
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3C电⼦⾏业
3C电⼦⾏业的发展⼀直以创新和不断优化为主，各⼤硬件⼚商都在寻求如何降低成本的⽣产加⼯解
决⽅案。⼀般⽣产商⼯位使⽤⽓缸夹具+2D视觉⽅案进⾏分拣，这使视觉识别的时间影响产线节拍，另
外传统的⽓缸夹具整体设备结构⽐较累赘，在作业时很容易划伤物件外观。SRT柔性末端夹具安装便
捷，可轻松部署上线，适⽤于精密组装、检测、上下料、包装等不同⽣产⼯序，提升产品品质及出⼚效率。

P33/34

汽⻋零部件⾏业
汽⻋零部件制造是汽⻋制造⼯业的基础，经过多年的发展，汽⻋零部件制造业已成为⽀柱产业。因其⼯
艺⼴泛且复杂繁琐，往往⼈⼯⽆法完成，传统的汽⻋零部件加⼯⽣产线存在不能满⾜标准化、连续化的
⽣产难题。SRT柔性抓取系统不仅能应对繁杂的⼯艺道序，优异的可靠性能在封闭、真空、油污环境内
⾼速作业，柔性材质完好的避免物料搬运过程中因抓取⽽发⽣形变、表⾯损伤等情况，夹⽖的⽓动控制
系统可调节抓取⼒度，强适应性能够胜任不同⼤⼩形状的⼯件搬运、上下料等⼯序，从⽽提⾼⼯⼚整体
⽣产效益。



订制化服务
可根据⽤⼾情况进⾏需求分析，推荐最优型号的柔性夹⽖。当现有产品⽆法满⾜时，可以根据客⼾要求进⾏夹⽖订制设计。同时
SRT还可根据⽤⼾实际任务需求，整合适⽤的机器⼈，提供视觉识别、系统搭建、动作编程等全⽅位设计服务，为客⼾提供交钥匙
服务。

计
设
案
⽅
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��������可为⼤尺⼨、异形⼯件量⾝定制柔性夹⽖⽀架。
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可根据客⼾要求进⾏⾮标产品订制，以便于某些特定物体的抓取。

8 选型指导
SRT柔性夹⽖规格⻬全，针对不同形状、尺⼨、重量，推出针对性的解决⽅案：
1.类球体和扁平物品宜选⽤圆周分布夹⽖，细⻓物品宜选⽤对称分布夹⽖；
2.较⼩尺⼨物体宜选⽤⼿指较短的紧凑型夹⽖，较⼤尺⼨物体宜选⽤⼿指较⻓的可调型夹⽖；
3.较轻物体可选⽤⼿指个数较少、尺⼨⼩的夹⽖，较重物体可选⽤⼿指个数多、尺⼨⼤的夹⽖。

抓持物形状 直径范围(mm) 典型应⽤ 推荐末端产品型号 抓取⽰意图

4~15
⻩⾖
珠宝
电⼦元件

MSF-P-A2

15~30

25~50

40~110

80~200

电⼦元件
巧克⼒球

杏⼦
圣⼥果
⾼尔夫球

苹果
酸奶

甜⽠
宠物球

SFG-FNM2-N2020

SFG-FNM2-N2027

SFG-FNC3-N3025

SFG-FNC3-N3034

SFG-FNC3-N4036

SFG-FNC3-N3034

SFG-FNC3-N4049

SFG-FNC3-N4049

球类物体

5~20 戒指
MSF-P-A3

SFG-FNM2-N2020

10~35
瓶盖
印章

SFG-FNC3-N2027

SFG-FNC3-N3025

25~50 柿饼
印泥盒

SFG-FNC3-N3034

40~60 ⽔杯
SFG-FNC3-N4049

SFG-FNC4-N5056

50~120 粉丝
⽅便⾯

SFG-FNC4-N4049

SFG-FNC4-N5056

扁平物品
（顶端抓取）

选型实例

9
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抓持物形状 直径范围(mm) 典型应⽤ 推荐末端产品型号 抓取⽰意图

80~200 碗
SFG-FNC4-N3034

80~200

25~50

40~110

80~200

整装酸奶

笔
橡⽪

蟹棒
巧克⼒条

遥控器
洗⾯奶

SFG-FNC6-N4049

SFG-FNM6-N4049

SFG-FNM2-N3034

SFG-FNM4-N3025

SFG-FNM4-N3034

5~20 ⼿机 SFG-FNM2-N4049

10~35
⿏标
电源适配器
茶叶盒
抽纸
酒杯25~50

SFG-FNM6-N5056

扁平物品
（顶端抓取）

SFG-FNM2-N3034

SFG-FNM4-N3034

SFG-FNM4-N5056

SFG-FNM4-N4049

SFG-FNM4-N3034
细⻓物品

（侧⾯抓取）


