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新一代升级
SCARA机器人LS-B系列

2020

高速 SCARA机器人
LS6-B602S-V1

2021

高速 SCARA机器人
LS3-B401S-V1

2021

新一代升级
SCARA一体机T-B系列

2021

新一代高速度、高精度
SCARA机器人GX系列 GX4/GX8

2021

控制器内置
SCARA一体机 T3

控制器内置
SCARA一体机 T6

新型折叠手臂
六轴机器人 N6

新一代高性价比
系列 LS10-B

控制器内置六轴
一体机 VT6L

更高负载
六轴机器人 C12

2017
新型折叠手臂
六轴机器人 N2

2016
360 度旋转吊顶型 RS3

SCARA 机器人

2009
紧凑型高速六轴

C3 机器人

2009
壁挂 / 吊顶型

SCARA 机器人

防静电系统

2001
短轴臂

SCARA 机器人

引入变速拱形运动引入多任务

1997
引入 Microsoft® Windows®

操作系统支持
爱普生首款洁净型机器人

19941986
爱普生开发并
量产装配机器人

1982 2018 2018 2018 2019 2019
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G1-171*

175 mm
2630 mm/s

1200 mm/s
3000°/s

8 kg
±0.005 mm

±140°
(±140°)

±152°
(±149°)

±135°
(±123°)

±135°
(±132°)

±0.008 mm

0.29

50 N

24 D-Sub 9+D-Sub 15
Φ4mm×1, Φ6mm×2

/ *3

RC700-A
CE,KC,UL

0.30

±0.01 mm

100 mm
(80 mm)
±360°
0.5 kg
1 kg

0.0003 kg·m2

0.004 kg·m2

50 W
   
   
   

±0.01°
±125°

225 mm
3000 mm/s

G1-221*

*1:  0.5kg   100mm    25mm         
*2:  4    Inertia 
*3:  ISO 3  ISO14644-1:2015  10   28,317cm3   1     0.1µm  10   

4 
G1-171*Z

175 mm
2630 mm/s

1200 mm/s
-

8 kg
±0.005 mm ±0.008 mm

0.29 0.30

±0.01 mm

100 mm
(80 mm)

-
0.5 kg
1.5 kg

-
-

-
±125°

225 mm
3000 mm/s

G1-221*Z
3 

G1_171C
75

515
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a
b
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5
4 16
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1mm 
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a 208
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15
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7
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9
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2.
5*

*3

18
1.

8

20
1.

8
15

9.
5

A

96

110±0.05

44
±0

.0
5

88

2

4+0.012
  0

2025

2x2-M4  6 10.5±0.05125

5

4+0
.0

12
  0

39.5±0.05

2-Ø4 3+0.012
  0

Ø4+0.012
  0

96

110±0.05

44
±0

.0
5

88

2

4+0.012
  0

2025

2x2-M4  6 10.5±0.05125

5

4+0
.0

12
  0

39.5±0.05

2-Ø4  3+0.012  0

Ø4+0.012
  0

5
4

16
31
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Ø16
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1mm 
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d d
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g f
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k
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c

d d

e

h

b b

q

g f

jc

G1-221CZ

“A” 
( 3 4 )

“A” 
( 3 4 )

 8kg  G 
 175mm  225mm 

3 

G SCARA

[ mm]

90 90 

G1 - 17 1 S     - UL

17 : 175mm
22 : 225mm

S : 
C :  & ESD

UL : UL 
: UL 

UL 

: 

Z :  

1 : 100mm

1 : 1kg

6 

名称 4 轴 3 轴
G1-171S G1-171C G1-221S G1-221C G1-171SZ G1-171CZ G1-221SZ G1-221CZ

g     第 1 轴臂长 (mm) 75 125 75 125
h-g  第 2 轴臂长 (mm) 100 100 100 100
f      运动范围 64.3 59.6 64.8 70.9 86.4 89.2 94.4
a     第 1 关节运动范围 (°) 125 125 125
c     第 2 关节运动范围 (°) 140 152 149 135 123 135 132
e     机械停止位的区域 60.4 62.6 52.8 56.2 69.2 82.5 82.2
b    第 1 关节机械停止位的角度 (°) 3 3 3
d    第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3 4 5 1.3 3 4 7
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G3-251*

±140°
±141°

(±137°)

G3-301**-* G3-351**-*

±140°
±142°
(±141°)

-125 150°
-150 125°
-135 150°

(-135 145°)
-150 135°

(-145 135°)

*1

±115°
±135°

(±135°)
-110 165°
-165 110°
-120 165°

(-120 160°)
-165 120°

(-160 120°)

±142°
(±142°

±120°

-105 130°
-130 105°
-120 160°

(-120 150°)
-160 120°

(-150 120°)

±360°
1 kg
3 kg

0.005 kg·m2

0.05 kg·m2

200 W
150 W
150 W
150 W
150 N

15 D-Sub 
4mm×1, 6mm×2

/ *4

RC700-A
CE,KC,UL

*1: 
*2: 2kg   300mm   25mm         
*3: 4   Inertia 
*4: ISO 3  ISO14644-1 2015 10  28,317cm3   1     0.1μm 10   

——
—

—

—

—

—

—

±0.01 mm

±140°

300 mm

1100 mm/s

150 mm
(120 mm)

3000°/s
14 kg

3950 mm/s
250 mm

3550 mm/s

±0.008 mm ±0.01 mm ±0.01 mm

350 mm
4350 mm/s

±0.005°
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G SCARA

mm

90 90 

 8
2-M5  10

2-M5  10

G3 - 25 1 S      - R - UL

25 : 250mm
30 : 300mm

S : 
C :  & ESD

□ : 

R : 

□ : 

M : 

: 150mm

3 : 3kg

35 : 350mm

L : 

UL : UL 
□ : UL 

UL 

1 : 120mm（ ）

6 
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名称 直轴臂
G3-251S G3-251C G3-301S G3-301C G3-351S G3-351C

g        第 1 轴臂长 (mm) 120 170 220
h-g     第 2 轴臂长 ( mm) 130 130 130
f         运动范围 84 92 104.8 107.1 142.3 146.6
a        第 1 关节运动范围 (°) 140
c        第 2 关节运动范围 (°) 141 137 142 141 142
e        机械停止位的区域 79.3 96.2 134.2
b        第 1 关节机械停止位的角度 (°) 2
d        第 2 关节机械停止位的角度 (°) 2.3 6.3 3.8 4.8 3.8

名称 直轴臂
G3-301SM/CM G3-351SM/CM

g        第 1 轴臂长 (mm) 170 220
h-g     第 2 轴臂长 ( mm) 130 130
f         运动范围 120.7 142.3
a        第 1 关节运动范围 (°) 115 120
c        第 2 关节运动范围 (°) 135 142
e        机械停止位的区域 112 134.2
b        第 1 关节机械停止位的角度 (°) 4
d        第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.8

名称 左曲轴臂
G3-301S-L G3-301C-L G3-351S-L G3-351C-L

n        第 1 轴臂长 (mm) 170 220
p-n     第 2 轴臂长 (mm) 130 130
m,j     运动范围 120.7, 86.8 191.6, 100.3 191.6, 107.5
a,c     第 1 关节运动范围 (°) 150, 125 165, 110
e,g     第 2 关节运动范围 (°) 150, 135 145, 135 165, 120 160, 120
h,k     机械停止位的区域 79.5, 113.2 97.0, 183.0 97.0, 184.2
b,d     第 1 关节机械停止位的角度 (°) 3, 6 5, 4
f,z      第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.3, 3.3 8.3, 3.8 2.8, 3.8 7.8, 3.8

名称 右曲轴臂
G3-301S-R G3-301C-R G3-351S-R G3-351C-R

n        第 1 轴臂长 (mm) 170 220
p-n     第 2 轴臂长 (mm) 130 130
m,j     运动范围 120.7, 86.8 191.6, 100.3 191.6, 107.5
a,c     第 1 关节运动范围 (°) 125, 150 110, 165
e,g     第 2 关节运动范围 (°) 135, 150 135, 145 120, 165 120, 160
h,k     机械停止位的区域 79.5, 113.2 97.0, 183.0 97.0, 184.2
b,d     第 1 关节机械停止位的角度 (°) 6, 3 4, 5
f,z      第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.3, 3.3 3.3, 8.3 3.8, 2.8 3.8, 7.8

名称 左曲轴臂
G3-351SM-L G3-351CM-L

n        第 1 轴臂长 (mm) 220
p-n     第 2 轴臂长 (mm) 130
m,j     运动范围 191.9, 107.5 191.9, 125.6
a,c     第 1 关节运动范围 (°) 130, 105
e,g     第 2 关节运动范围 (°) 160, 120 150, 120
h,k     机械停止位的区域 103.3, 183.0
b,d     第 1 关节机械停止位的角度 (°) 3.3, 5 2, 5
f,z      第 2 关节机械停止位的角度 (°) 2.8, 3.8 12.8, 3.8

名称 右曲轴臂
G3-351SM-R G3-351CM-R

n        第 1 轴臂长 (mm) 220
p-n     第 2 轴臂长 (mm) 130
m,j     运动范围 191.9, 107.5 191.9, 125.6
a,c     第 1 关节运动范围 (°) 105, 130
e,g     第 2 关节运动范围 (°) 120, 160 120, 150
h,k     机械停止位的区域 103.3, 183.0
b,d     第 1 关节机械停止位的角度 (°) 5, 3.3 5, 2
f,z      第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.8, 2.8 3.8, 12.8
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GX SCARA
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*

± ±

±0.01
±0.005

0.34
3950
1100
3100
0.005
0.05
150

S: , C: *5 *6, E: *6

: , M: 
:  ( ) /  ( ), B:  (

           : 15                                    : 15 /  : 17                     : 16 /  : 17
RC700-D

15 pin (D-Sub) x1, 8 pin (RJ45) x1
Ø4mm x2 , Ø6mm x1 :  0.59 MPa (6 kgf/cm2)

AC200-240 
1.2

3 / 5 / 10 / 15 / 20
CE , UKCA

*

*

*

*

*

GX4-A251S
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560
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: □
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G6-45**

450 mm
6440 mm/s

0.35 0.36 
0.01 kg·m2

0.12 kg·m2

400 W
400 W
200 W
100 W
150 N

24 D-Sub 9+D-Sub 15
4mm×2, 6mm×2
/ *3/ *4

RC700-A
CE,KC,UL

0.39 

27 kg

±152° ±120°

±130° ±147.5°

±105° ±152° ±135° ±152° ±148°
Z:0 -270 mm±147.5°

Z:-270 -330 mm ±145°

±0.015 mm
±0.01 mm
±0.005°

G6-**1**=150 mm / G6-**3**=330 mm
G6-**1**=180 mm / G6-**3**=300 mm

±360°
3 kg
6 kg

29 kg

550 mm
7170 mm/s

650 mm
7900 mm/s

G6-**1**=1100 mm/s /G6-**3**=2350 mm/s
2400°/s

G6-55*** G6-65***

27 kg 29 kg 28 kg 29.5 kg

*1 2kg 300mm 25mm   
*2 4 Inertia 
*3 ISO 3 ISO14644-1 2015 10 28,317cm3 1 0.1μm 10   
*4 G6-***D*  IP54 ;  G6-***P* IP65 。

G6-55*S

230

17
5

e

d d

a
b

g g

h h
f c

e

G6-**1S
180
119
684

G6-**3S
330
-31
834

b
c
d

G6-45*S
200

A
3 4 

 C0.5  C0.5

A
3 4 

G6-55*S
300

G6-65*S
400a

G6-**1C
150
116
792

G6-**3C
300
-34
942

b
c
d

G6-45*C
200

G6-55*C
300

G6-65*C
400a

6kg*
450mm 550mm 650mm

G  SCARA 

90 90

Ø6 H7   +0.012
  0

G6 - 45 1 S      - UL

45 : 450mm
55 : 550mm

S : 
C :  & ESD

□ : 

W : 

: 180mm

6 : 6kg

65 : 650mm

D : IP54
P : IP65

R : 

UL : UL 
□ : UL 

UL 

1 : 150mm
:  330mm

3 :  300mm

6 

名称 台面安装
G6-45*S/D G6-45*C/P/D 波纹管套 G6-55** G6-65*

a     第 1 轴臂长 (mm) 200 300 400
b     第 2 轴臂长 (mm) 250
c     运动范围 Z:0 ～ -270 134.8 Z:0 ～ -240 134.8 161.2 232Z:-270～ -330 143.5 Z:-240～ -300 153.9
d     第 1 关节运动范围 (°) 152
e     第 2 关节运动范围 (°) Z:0 ～ -270 147.5 Z:0 ～ -240 147.5 147.5Z:-270～ -330 145 Z:-240～ -300 142
f     机械停止位的区域 124.4 133.8 207.5
g    第 1 关节机械停止位的角度 (°) 3.5
h    第 2 关节机械停止位的角度 (°) Z:0 ～ -270 3 Z:0 ～ -240 3 6.3Z:-270～ -330 5.5 Z:-240～ -300 8.5
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G6-55*SW
300

G6-65*SW
400a

G6-**1CW
150
99

526

G6-**3CW
300
249
676

b
c
d
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名称 吊顶安装
G6-45**R G6-55*SR/DR G6-55*CR/PR/DR 波纹管套 G6-65**R

a     第 1 轴臂长 (mm) 200 300 400
b     第 2 轴臂长 (mm) 250
c     运动范围 195.5 161.21 172.1 232
d     第 1 关节运动范围 (°) 120 152
e     第 2 关节运动范围 (°) 130 147.5 145 147.5
f     机械停止位的区域 182.4 146.8 207.5
g    第 1 关节机械停止位的角度 (°) 5.5 3.5
h    第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.8 3.35 5.8 6.3

名称 侧壁安装
G6-45**W G6-55*SW/DW G6-55*CW/PW/DW 波纹管套 G6-65**W

a     第 1 轴臂长 (mm) 200 300 400
b     第 2 轴臂长 (mm) 250
c     运动范围 195.5 161.2 172.1 232
d     第 1 关节运动范围 (°) 105 135 148
e     第 2 关节运动范围 (°) 130 147.5 145 147.5
f     机械停止位的区域 182.4 146.8 207.5
g    第 1 关节机械停止位的角度 (°) 3.5 7.5
h    第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.8 3.3 5.8 6.3
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GX8-A45xS GX8-A55xS GX8-A65xS

GX SCARA
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GX A 45 2 S R8 - - UL-

8 : 8kg

450mm
55 : 

: 
550mm

45

65 : 650mm
: *4□
: *5B

: □

: 
: 

: W
: R

S : 
C : *2 

P : IP65
E : ESD*3

2 : 200mm
3 : 330mm*1

UL
□

*1:     
*2: 300mm, 25mm ,     
*3: Inertia     
*4: : ISO Class 3 ISO14644-1:2015  Fed-std209D Class 1 28,317cm3:1cft 10 0.1m
*5: ±5V     
*6:     
*7:     

1-2

1-2
3
4

1-2
3
4

*1

 *2

4 *3

3

  ( )

*6

*7

GX8-A45 -
550 mm
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±0.015 mm
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±0.005º
0.3 

8450 mm/s
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0.01 kg·m2

0.16 kg·m2
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S: , C: *4  ESD*5, P: IP65, E: ESD*5

:  , W: , R: 
:  ( , ) /  ( ), B:  (

650 mm
GX8-A55 -

GX8-A
GX8-A65 -

,  : 34 kg  /  : 36 kg 

RC700-D
D-sub 15 pin x1, 9 pin x1, 8 pin (RJ45) x1

ø4mm x2 , ø6mm x2 :  0.59 MPa (6 kgf/cm2)
AC200-240 V 

2.2 kVA
3 / 5 / 10 / 15 / 20 m

CE , UKCA

,  : 35 kg  /  : 37 kg 

0.33 
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G10-65**

650 mm
8800 mm/s

2400°/s

0.25 kg·m2

0.02 kg·m2
0.34 
10 kg
5 kg

G10=0.25 kg·m2 /G20=0.45 kg·m2

G10=0.02 kg·m2 /G20=0.05 kg·m2
0.37 

G10=10 kg /G20=20kg
G10=5 kg /G20=10kg

0.45 kg·m2

0.05 kg·m2
0.42 
20 kg
10 kg

750 W
600 W
400 W
150 W
250 N

24 D-Sub 9+D-Sub 15
Ф6mmX2,Ф4mmX2:0.59MPa 6kgf/cm²)

/ *3/ *4

RC700-A
CE, KC, UL

46 kg

±152° ±107°

±130°±152.5° ±152.5°(±122.5 deg)**: Z:-360 -390  G10/20**1** / G10/20**4**=±151
deg(122.5°)*

±152° ±107° ±152° ±107°

±0.025 mm
±0.01 mm
±0.005°

G10/20-**1**=180 mm / G10/20-**4**=420 mm
G10/20-**1**=150 mm / G10/20-**4**=390 mm

±360°

51 kg

850 mm
11000 mm/s

1000 mm
11500 mm/s

1700 deg
G10/20-**1**=1100 mm/s /G10/20-**4**=2350 mm/s

G10=2400° /G20=1700 °/s

G10/20-85*** G20-A0***

*1 2kg 300mm 25mm
*2 4 Inertia 
*3 ISO 3  ISO14644-1 2015 10  28,317cm3 1 0.1μm 10 
*4 G10-***D*  IP54;  G10-***P* IP65 

48 kg 53 kg 50 kg 55 kg

G10/20-85**

270

20
7.

8

ed d

fc
a

h

g g

h
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e

G10/G20-**1S
180

813.5
213.5
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G20-A0*C
600a

 Ø18 
Ø25 h7 
Ø39.5 

Ø4,90°

1mm 
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Ø25 h7 
Ø39.5 

Ø4,90°

1mm 
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 C0.5  C0.5

10kg

G SCARA

20kg 

mm

90 90 

*1

4 *2

3 

G10 - 85 4 S      - UL

65 : 650mm(G10 series only）
85 : 850mm

S : 
C :  & ESD

□ : 

W : 

: 180mm

10 : 10kg
20 : 20kg

A0 : 1000mm (G20 series only）

D : IP54
P : IP65

R : 

UL : 

□ : 

UL 

1 : 150mm
:  420mm

4 :  390mm

UL 
UL 

名称 台面安装

G10-65** G10/20-85* G20-A0S/D C/P/D 波纹管套
a     第 1 轴臂长 (mm) 250 450 600
b     第 2 轴臂长 (mm) 400 400 400
c     运动范围 212.4 207.8 Z:0 ～ -360 207.8 307Z:-360 ～ -390 218.3
d     第 1 关节运动范围 (°) 152 152 152
e     第 2 关节运动范围 (°) 152.5 152.5 Z:0 ～ -360 152.5 152.5Z:-360 ～ -390 151
f     机械停止位的区域 199.4 183.3 285.4
g    第 1 关节机械停止位的角度 (°) 3 3
h    第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.5 3.5 Z:0 ～ -360 3.5 3.5Z:-360 ～ -390 5
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名称 吊顶安装

G10-65**R G10/20-85* G20-A0**WSR/DR CR/PR/DR 波纹管套
a     第 1 轴臂长 (mm) 250 450 600
b     第 2 轴臂长 (mm) 400 400 400
c     运动范围 306.5 207.8 218.3 307
d     第 1 关节运动范围 (°) 107 152 152
e     第 2 关节运动范围 (°) 130 152.5 151 152.5
f     机械停止位的区域 291.2 183.3 285.4
g    第 1 关节机械停止位的角度 (°) 3 3 3
h    第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.5 3.5 5 3.5

名称 侧壁安装

G10-65**W G10/20-85* G20-A0**WSW/DW CW/PW/DW 波纹管套
a     第 1 轴臂长 (mm) 250 450 600
b     第 2 轴臂长 (mm) 400 400 400
c     运动范围 306.5 207.8 218.3 307
d     第 1 关节运动范围 (°) 107 107 107
e     第 2 关节运动范围 (°) 130 152.5 151 152.5
f     机械停止位的区域 291.2 183.3 285.4
g    第 1 关节机械停止位的角度 (°) 3 3 3
h    第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.5 3.5 5 3.5
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1 kg
3 kg

 0.01 
 0.01 

 0.01

1100 
2600

0.005 ・
0.05 ・

100 

14
RC90-B

D-sub 15 pin x1 , RJ45 8 pin (CAT 5e) x1
φ6 mm x 2，φ4 mm x 1 : 0.59Mpa(6kgf/cm2)

AC200-240 
1.0 

3 / 5 / 10

0.42 
7200 

0.39 
5340 

LS3-B401S/C LS3-B401S-V1

型号
LS3-B401 □

标准型 洁净型
a  第 1 轴臂长 + 第 2 轴臂长 (mm) 400
b  第 1 轴臂长 (mm) 175
c  最大运动范围 (mm) 449
d  第 1 关节运动范围 (°) 132
e  第 2 关节运动范围 (°) 141
f   运动范围 (mm) 141.6
g  后方运动范围 (mm) 325.5
h  第 1 关节机械停止位的角度 (°) 2.8
i   第 2 关节机械停止位的角度 (°) 4.2
j   机械停止位的范围 (mm) 128.8
k  后方机械停止位的范围 (mm) 333.5
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50 : 500mm

: 6kg

: 600mm

S :
C :

6

: 200mm:
: 170mm:2

60
70 : 700mm

LS6 - B60   2  S - V1

*1: 600
*2: 
*3:  2 kg 300mm 25mm
*4: 4  Inertia 
*5:  ISO 4 ISO14644-1:2015

LS-B SCARA

SCARA

6 

mm

275 a 13555

30150
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0

12
9

15
0

16
9

ø134

17
6.

8
24

1

50
17

8
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6.

5
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60 135
223.3
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ø38
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35
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41
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90

150 20

55
±0
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55
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180+0.05
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 0
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9.
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78115

15 15
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0
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0
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d
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h h
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k
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j24
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24
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a
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d

e e

d
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f
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i i

h

dd

j f

b

ae e

ii

h
h

kg
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c

* * 

LS6-B502S
225
529

LS6-B602S
325
559

LS6-B702S
425
589

LS6-B602S-V1
325
559

a
b

LS6-B502C
225
529

LS6-B602C
325
559

LS6-B702C
425
589

a
bLS6-B502* LS6-B702*LS6-B602* LS6-B602S-V1*1

型号 LS6-B502 □ LS6-B602 □ LS6-B702 □
a  第 1 轴臂长 + 第 2 轴臂长 (mm) 500 600 700
b  第 1 轴臂长 (mm) 225 325 425
c  最大运动范围 (mm) 556 656 756
d  第 1 关节运动范围 (°) 132
e  第 2 关节运动范围 (°) 150
f   运动范围 (mm) 138.1 162.6 232
g  后方运动范围 (mm) 425.6 492.5 559.4
h  第 1 关节机械停止位的角度 (°) 2.8
i   第 2 关节机械停止位的角度 (°) 4.2
j   机械停止位的范围 (mm) 121.8 142.5 214
k  后方机械停止位的范围 (mm) 433.5 504 574.5
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b

dd
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f
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LS-B SCARA
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2020

Ø134
150 30

4xM4 6

10
0

12
9

15
0

16
9

2xM4 10 4xM4 10

4xM4 10

3.5
43.5 37.5

150

20

30

3096

11
2

6   +0.012
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3
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d
3*

53

17
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5
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*
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1mm 

Ø18 
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2xM3  3.530

4xM4  6
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16
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2xM4 11 161
Ø134
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Ø38 
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d
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8

50
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16
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60 135
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2xM4 10

4xM4 10

3.5
43.5 37.5

150
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4xM4 10

3096

195

5

55
55

    
0.0

1

11
2 +0.05

  0180
Ø6 H7(        ) +0.012

  0

91
30

1015

10

1mm

90

Ø4, 90°

Ø18 
Ø25 h7 
Ø39.5 

6     +0.012
  0

*1
*2 2kg 300mm 25mm
*3 4 Inertia 
*4 ISO 4 ISO14644-1:2015

LS10-B70*S/C LS10-B80*S/CLS10-B60*S/C

700 mm
9800 mm/s
1100 mm/s

2700°/s
22 kg

±0.02 mm
±0.01 mm

±0.01°
±132°
±150°

±360°
5 kg
10 kg

0.409 
0.02 kg·m2

0.3 kg·m2

200 N

15 D-sub RJ45 8 CAT 5e
ø4mm×1, ø6mm×2 

*4

RC90-B
3m, 5m, 10m

CE, KC

600 mm
9100 mm/s

22 kg

0.389 

800 mm
10500 mm/s

23 kg

0.449 

200 mm  300 mm
170 mm  270 mm

1-2 
1-2 
3 
4 

1-2 
3 
4 
1 
2 
3 

4 

±0.02 mm ±0.025mm

3 

LS10 - B 60 2 S 

60 : 600mm

: 10kg

: 700mm

S : 
C : 

:  200mm: 
:  170mm: 

10

2

:  300mm: 
:  270mm: 

3

70
: 800mm80

4xØ9 
4xØ9 

1
2
3
4

520W
520W
200W
150W

*2

*1

4 *3

名称 标准型 洁净型

LS10-
B602S/B603S

LS10-
B702S/B703S

LS10-
B802S/B803S

LS10-
B602C/B603C

LS10-
B702C/B703C

LS10-
B802C/B803C

a   第 1 轴臂长 + 第 2 轴臂长 (mm) 600 700 800 600 700 800
b   第 1 轴臂长 (mm) 225 325 425 225 325 425
c   第 2 轴臂长 (mm) 663 763 863 663 763 863
d   第 1 关节运动范围 (°) 132 132
e   第 2 关节运动范围 (°) 150 150
f    运动范围 212 188 213 212 188 213
g   后方运动范围 526 592 659 526 592 659
h   第 1 关节机械停止位的角度 (°) 2 2
i    第 2 关节机械停止位的角度 (°) 2 2
j    机械停止位的范围 206 176 200 206 176 200
k   后方机械停止位的范围 531 601 670 531 601 670
m  运动范围 420 330 320 420 400 480
n  运动范围 300 320
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LS20 - B80 4 S 

80 : 800mm

: 20kg

: 1000mm

S : 
C : 

:  420mm: 
:  390mm: 

20

4
A0

*1: 
*2: 2kg   300mm   25mm         
*3: 4 ;     Inertia 
*4: ISO 4 ISO14644-1:2015

LS-B SCARA
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D-Sub 15 D-Sub 9 RJ45 8 CAT 5e
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g
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名称 标准型 洁净型
LS20-B804S LS20-BA04S LS20-B804C LS20-BA04C

a   第 1 轴臂长 + 第 2 轴臂长 (mm) 800 1000 800 1000
b   第 1 轴臂长 (mm) 350 550 350 550
c   第 2 轴臂长 (mm) 864 1064 864 1064
d   第 1 关节运动范围 (°) 132
e   第 2 关节运动范围 (°) 152
f    运动范围 (mm) 216.5 260.7 216.5 260.7
g   后方运动范围 (mm) 684.2 818 684.2 818
h   第 1 关节机械停止位的角度 (°) 2
i    第 2 关节机械停止位的角度 (°) 3.6
j    机械停止位的范围 (mm) 195.3 232.8 195.3 232.8
k   后方机械停止位的范围 (mm) 693.1 832.1 693.1 832.1
m  运动范围 (mm) 400 290 400 330
n  运动范围 (mm) 340 265 340 265
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I/O

AC100V-240V

T-B SCARA

mm

mm

Vision Guide 7.0 / PV1 

Force Guide 7.0

RC+ API 7.0 

ECP

GUI Builder 7.0

Force sensing

OCR

Part Feeding 7.0

*1 : 
*2 : 1kg 300mm, 25mm
*3 : 4 4 Inertia
*4 : 

6 

1 kg
3 kg

400 mm
± 0.02 mm
± 0.02 mm

± 0.02o

0.52 
± 132o

± 141o

150 mm
± 360o

3700 mm/s
1000 mm/s

2600o/s
0.003 kg·m2

0.01 kg·m2

83 N

IP20
14 kg 

AC100-240V / 5m
660VA

Hand I/O: IN6/OUT4(D-sub 15pin),  User I/O:IN18/OUT12
ø6 mm x 2, ø4mm x 1 : 0.59 MPa (6 kgf/cm2 : 86 psi)

CE , KC

T3-B401S
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I/O

AC100V-240V
6kg

T-B SCARA

Vision Guide 7.0 / PV1 

Force Guide 7.0

RC+ API 7.0 

ECP

GUI Builder 7.0

Force sensing
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*1 :   
*2 : 1kg 300mm, 25mm   
*3 : 4 4 Inertia   
*4 :   
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4 *3

1-2
1-2
3
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2 kg
6 kg

600 mm
± 0.04 mm
± 0.02 mm

± 0.02o

0.46 
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± 150o

200 mm
± 360o
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1000 mm/s

1800o/s
0.01 kg·m2
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83 N

IP20
21 kg 

AC100-240V / 5m
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Hand I/O: IN6/OUT4(D-sub 15pin),  User I/O:IN18/OUT12
ø6 mm x 2, ø4mm x 1 : 0.59 MPa (6 kgf/cm2 : 86 psi)
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RS3-351*

350 mm
6237 mm/s

17 kg
±0.01 mm

1 kg
3 kg

0.34 

200 W

1100 mm/s
2600°/s

130 mm
(100 mm)

±720°

0.005 kg·m2

0.05 kg·m2

400 W

150 W
100 W
150 N

15 D-Sub 
4mm×1, 6mm×2

/ *3

RC700-A
CE,KC,UL

±0.01 mm
±0.01°
±225°
±225°

*1:  1kg    300mm    25mm         
*2:  4    Inertia 
*3:  ISO 3  ISO14644-1 2015  10   28,317cm3    1   0.1μm  10   

4
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RS3 - 35 1 S -  UL 

35 : 350mm

: 3kg

S : 
C : &ESD

:  130mm

100mm : :  

3

1

UL : UL 
□ : UL 

UL 

6 

3 

*1

*2

型号 RS3-351*

第 1 轴臂长 (mm) 175

第 2 轴臂长 (mm) 175

第 1 关节运动范围 (°) ±225

第 2 关节运动范围 (°) ±225
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1100 mm/s
2600°/s

130 mm
(100 mm)

±720°

0.005 kg·m2

0.05 kg·m2

400 W

150 W
100 W
150 N

15 D-Sub 
4mm×1, 6mm×2

/ *3 

RC700-A
CE,KC,UL

±0.01 mm
±0.01°
±225°
±225°

*1:  1kg    300mm    25mm       
*2:  4  Inertia 
*3: ISO 3  ISO14644-1 2015  10   28,317cm3 1     0.1μm  10   

RS4-551*

550 mm
7400 mm/s

19 kg
±0.015 mm
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   0Ø6 +0.012

6+0.012
   0 +0.012

   0

80
±0

.0
5

59±0.05

16
0

95958
34 164

3-M6 

4 6

80
±0

.0
5

59±0.05

38 75

80 30

35 20

7.5
7.5
38 75

3080

35 20

4-M4  5 4-M4  5

4-M4  54-M4  5

3.
8*

6.
5*

90 

“A”
3 4

Ø6+0.012  0
Ø6+0.012  0

Ø6+0.012  0 6+0.012
  0

90 

(4
03

.5
)

1mm 

1mm 

“A”
3 4

17
4

15

19
6.

5
60

60
81

21

16
3.

5
25

552
2

57 275 275 147

206
174

154.8
16
9.6

345.5

12
0.

8
14

0

17
5

9511
3

12
4.

8

10
10 30

73
.5

15

16
0

4

8
34

95 95
164

59±0.05

80
±0

.0
5

80

10
0

(
)

40
3.

5

12
4.

8
11

3
95

345.5

57 275 275 147

206
16174
9.6154.8

12
0.

8
14

0

17
5

34

80
±0

.05
80

59±0.05

164
8 95 95

4

16
0

24
78

60

16
3.

5
25

549
4

19
6.

5
60

15
17

1

15

10
10

30
45

.5

13
0

*4

A

Ø3,90° 

Ø3,90° 

6-6.5
Ø11 6.5

6-6.5
Ø11 6.5

RS4 - 55 1

55 : 550mm

: 4kg

S : 
C : &ESD

:  130mm
:  

4

1

UL : UL
□ : UL 

UL 

S -  UL 

100mm : 

3 

*1

*2

型号 RS4-551*

第 1 轴臂长 (mm) 275

第 2 轴臂长 (mm) 275

第 1 关节运动范围 (°) ±225

第 2 关节运动范围 (°) ±225
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*1

*2

P J4/J5/J6 

 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

1 - 6
 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

 4 
 5 
 6 
 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

C4-A601

600 mm

665 mm
450°/s
450°/s
514°/s

900 mm

965 mm
275°/s
275°/s
289°/s

-A

27 kg
±0.02 mm

29 kg
±0.03 mm

0.37 0.47 

*1:  1kg    300mm  25mm         
*2:    Inertia 
*3:  ISO 3  ISO14644-1 2015  10   28,317 cm3 1     0.1μm  10   
*4:  EPSON RC+ 

*4

6

C4-A901

4kg*

C4-A901 

6 

90

90

 2 
0 

 2 
0 

 4 6 
0 

 4 6 
0 

P 

P *

 1 
0 

 1 
0 

 3 5 
0 

 3 5 
0 

±170° deg  (UL specification ± 160 deg)

A601

A901

P 

65 250
100

476.5

+65°

-1
60

°

R500

R250

R250

32
0

25
0

82
0R191.5

+170°

R167

-170°

R600

R257.4 R76.8

J4:+200°J4:-200°
J6:+360°J6:-360°

-51°

+
225°

15
6.4

16
4.9

15
4

20
9.

1 39
3.

3

+135°

--135°

-180°

+180°

P 

11
20

762.5

100

40
0

40065

R800

R400

R306.1

R267

+135°

-135°

+65°

-1
60

°

+225°

-51°

32
0

R900

R351.7 R182.8

-170°

+170°

-180°

+180°

 J6:-360°  J6:+360°
 J4

:-200°J4:+200°

11
3.

2
15

4 43
7.

2
45

5.
9

R4
00

44
9.

8

P 

P 

6+0.012
0 6+0.012 0

90
15 150 15

180 109.5

90
15

15
0

15
18

0

 Ø6 H7
75±0.0555

±0
.0

5
8

11
0

Ø6 H7
4xØ11

8

55
±0

.0
5

11
0

Ø6 H7 4xØ11
 Ø6 H7

75±0.05

90
15015 15
180 109.5

18
0

15
15

0
15

90

[ mm]

A601 A901

100
48

40
21

3 32
0

79
0.

5
40

0

19
8

75
37.5

90

15
9±

0.
02

15
4±

0.
05 18

2xM8  16

Ø6 H7  5

Ø
60

  h
7

93

65 400 86

25

25 4xM4  7

12
.5

7778 8

782742xM4  6

11
1

95
39

.5
12 6

198

77
154

Ø160
199.5565

764.5

250 86

64
0.

5

15
4±

0.
05

15
 9

±0
.0

2

19
8

21
3

40
32

0
25

0

48
100

2xM8  16

Ø6 H7  5

Ø6
0  

h7
93

198

154
77

Ø160

78

78

12 6

9511
1

2xM4  5

4 272xM4  6

25

2512
.5

4xM4  7

18

37.5
75

90415 199.5
614.5

65

778

39
.5

2xM4  7
2xM4  7

2xM4  5

P 

C4 - A 6 0 1  S

6 : 600mm
9 : 900mm

型 番

S : 
C : 

□ : 

R : 

UL : UL
□ : UL 

UL 

1 : 

4 : 4kg

 - UL

6 
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5

6 

C8/C8L

C8XL

*1:    300mm    25mm         
*2: C8  C8L  ISO 3   ISO14644-1 2015   C8XL  ISO 4   ISO14644-1 2015   
*3:    EPSON RC+
*4:      Inertia 

C8 - A 14 0 1  S

7 : 710mm
9 : 900mm

14 : 1400mm

8 : 8kg

S : 
C :  & ESD
P : IP67

□ : 

R : 

W : 

□ : 

B : 

M/C 

UL : UL
□ : UL

UL 

1 : Brakes on all joints

 - UL型 番

C8-A701* C8-A1401*

±240°

791 mm
331°/s
332°/s
450°/s

1480 mm
200°/s
167°/s
200°/s

C8-A901*
C8 C8XLC8L

*3

6

981 mm
294°/s
300°/s
360°/s

0.31 
0.39 
0.48 

0.53 
0.62 
0.72 

-158° +65° -135° +55°

711 mm 901 mm 1400 mm

6 

A701 

A701 7 70 83

98 77
38

.5
12 6

35

3015

20

40

31080
39.5

13
0.

5
70

.5

9748
.5

30
0

100

Y

X

61

15
0

16

30
80

29
1.

5
47

2
10

219 

30

200
190

95

206
16020

100±0.05707

14
6

77
38

.5

10
0±

0.
05 20

20
0

16
0

4×Ø13

219
223

323

90
 

20
10

21.5

39
.5

79

Ø70
Ø27

80 

10
 

10
0 

10
 

13
9.

5 
10

82

*1

*4

P J4/J5/J6

 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

1 - 6
 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

1 kg
5 kg
8 kg

 4 
 5 
 6 
 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

8kg* C4 

1400mm

[ mm]

[ mm]

2xM4  86xM4  8

2xM4  8

2xM4  8

87
0.

9
 L

ED
 

A 

236(IP-model: 238)

319(IP-model: 320.5)

(IP-model: 220.5)
90 

99(IP-model: 100)214
(IP-model: 216)

-240°
+65°

R276.6 ※3

R711.4

+240°

R176.2 ※4

P P 

10
83

.4
30

30
0

R311.4R317.3※2

J6:-360°

J4:-200°
J6:+360°J4:+200°R181.8       ※1

47
2

28
7.

6
11

2.
3

R3
11

.4

583.331080

+202°
+135°

-135°

-61°

-1
58

°

R611.4

4xM4  8

3xM4  7

4×M5  8 90º 

2xM4  8

Ø5.5  5.7 4xM3  7
2xØ3 H7 (        )  5+0.01  0

Ø4 H7 (         )  4

 1 
0 

 3  5 
0 

 4  6 
0 

P 

P 

 2 
0 

※1   3  -61º  P  2  P 
※2   3  +202º  P  2  P 

※3   3  -61º P  1  P 
※4   3  +202º P  1  P 

+0.018  0Ø12 H7(        )  3

A 

2xM12  22
(*1)

(*1)

*1 

Y 

X 

(IP-model: 220.5)
(IP-model: 224.5)
(IP-model: 324.5)

+0.012  0
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J6:-360°

J4:-200°

J6:+360°J4:+200°

R491.5 ※4R441.4 ※3
P 

-240°
+55°

17
72

.6
63

8.
3

42
8.

5
20

4.8
47

2
65

0
30

R1400.6

+240°

1183.165080

100
+202°

-135°

-61°

-1
35

° +135°

R354.7 ※1

R702.3 ※2 R650.6

R1300.6

R
65

0.
6

 1 
0 

 3  5 
0 

Joint 2
O pulse position

 4  6 
0 

P 

P 

※1  3  -61  P  2  P 
※2  3  +202  P  2  P 

※3  3  -61  P  2  P 
※4  3  +202  P  2  P 

P 

82

A1401 A901 7 70 83

98 77
38

.5
12 6

35

30 15

20

40

200
190

95

40080
39.5

13
0.

5
70

.5

9748
.5

40
0

100

Y

X

61

15
0

16

30
80

29
1.

5 47
2

10

219 

30

206
16020

100±0.05704xM4 8 7

14
6

77
38

.5

10
0±

0.
05 20

20
0

16
0

4×Ø13

219
223

323

90
 

20
10

21.5

39
.5

79

Ø70
Ø27

80 

10
 

10
0 

10
 

13
9.

5 
10

82 

253 210
7 70 83

98 77
38

.5
12 6

35

20 40

3015

20

40

200
190

95

65080
39.5

13
0.

5
70

.5

97
48

.5

30
65

0

100

Y

X

61

15
0

16

30
80

219

29
1.

5 47
2

10

423 206
16020

100±0.05

2040

707

14
6

77
38

.5

10
0±

0.
05 20

20
0

16
0

4×Ø13

80 

10
 

10
0 

10
 

13
9.

5 
10

82

20
10

21.5Ø70
Ø27

39
.5

79

219
223

323

90
 

6 

A901 A1401 

[ mm]

[ mm] [ mm]

4xM4  86xM4  8

2xM4  8

4xM4  8
4xM4  86xM4  8

2xM4  8

97
0.

9
 L

ED
 

A 

236 (IP-model: 238)

319(IP-model: 320.5)

(IP-model: 220.5) 90 

99 (IP-model: 100)214
(IP-model: 216)

A 

236 (IP-model: 238)

214
(IP-model: 216)

2xM12  22
(*1)

2xM4  8
(*1)

*1 

12
20

.9
 L

ED
 

319 (IP-model: 320.5)

(IP-model: 220.5)
90 

99 (IP-model: 100)

2xM4  8
(*1)

2xM12  22
(*1)*1 

(IP-model: 220.5)
(IP-model: 224.5)
(IP-model: 324.5)

(IP-model: 220.5)
(IP-model: 224.5)
(IP-model: 324.5)

R320.2 ※3 R259.7 ※4

R229.5 ※1
R422.9 ※2

R901.1

P 

-240°
+65°

+240°

80 400 763.6
100

+202°+135°

-135°

-61° R401.1
R801.1

-1
58

°

R
40

1.
1

30
40

0
47

2
24

0.1
29

6.
4

29
9.

9
12

73
.1

J6:-360°

J4:-200°
J6:+360°J4:+200°

 1 
0 

 3  5 
0 

 4  6 
0 

P 
P 

Joint 2
O pulse position

※1  3  -61  P  2  P 
※2  3  +202  P  2  P 

※3  3  -61  P  2  P 
※4  3  +202  P  2  P 

P 

[ mm]

3xM4  7

2xM4  8

 Ø5.5  5.7 4xM3  7
2xØ3 H7(       )  5+0.01  0

+0.012  0Ø4 H7(         )  4

+0.018  0Ø12 H7(         )  3

A 

Y 

X 

4xM5  8 90º 

4xM4  8 2xM4  8
3xM4  7

2xM4  8

 Ø5.5  5.7 4xM3  7
2xØ3 H7(       )  5+0.01  0

+0.012  0Ø4 H7(          )  4

+0.018  0Ø12 H7(         )  3

A 

Y 

X 

4xM5  8 90º 
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6 

C12XL

*1: 1kg   300mm   25mm       
*2:      Inertia 
*3:   
*4:  ISO 4 ( ISO14644-1 2015 ) 
*5: 

C12 - A 14 0 1  S

12 : 12kg

□ : 
14 : 1400mm

S : 
C :  & ESD

□ : 

B : 

M/C 

1 : 

型 番

±240°

C12-A1401*
C12XL

*3

6

1480 mm
200°/s
167°/s
200°/s
300°/s
360°/s
720°/s
63kg

± 0.05 mm

-135°~+55°
-61°~+202°

±200°
±135°
±360°
3 kg
12 kg

0.50 
0.70 kg·m2

0.70 kg·m2

0.20 kg·m2

15 D-SUB 8 RJ45
ø6 mm x 2 0.59 MPa(6 kgf/cm2 )(86 psi)

2.5 kVA
RC700-A

CE

1400 mm

6 

200
190

95

236

214
 A

65080
39.5

13
0.

5
70

.5

97
48

.5

99

30

Y

65
0

12
20

.9
(

LE
D

)

100 X

61 2×M4 8
(*1)

2×M12 22
(*1)

15
0

16

30
80 220.5 

320.5 

90 

29
1.

5 47
2

10

61.9
35

*1

80 

3×M4 7

10
 

10
0 

10
 

Y

13
9.

5 
10

2×M4 8

82
X

423
206
16020

100±0.052×M4 8

2040

704×M4 8 7

15
2

77
38

.5

10
0±

0.
05 20

20
0

16
0

4×ø13

A

4×M5 8
(90 )

ø5.5 5.7
20

10
2×ø3 H7(         ) 5+0.01

  0
4×M3 7

ø4 H7(         ) 4+0.012
  0

ø12 H7(         ) 3+0.018
  0

21.5ø70
ø27

39
.5

79

220.5
224.5

324.5

90

61.9 35

6×M4 8
253 210

4×M4 87 70 83
3015 4×M4 8

10
4

77
38

.5
12 6

2×M4 8
35

20 40

20

40

R1400.6

+240°

R491.5 *2R441.4 *1

-240°
+55°

1183.165080

100

-135°

-1
35

°

R1300.6
R354.6 *3

-61°

R
65

0.
7

63
8.

3
47

2
17

72
.6

20
4.

8

42
8.

4

R702.3 *4
R650.6

65
0

30

+202°
+135°

3 5
0

1
0

P *

P *

P *

P *

*P 4 5 6
*1 3 -61° P 1 P
*2 3 +202° P 1 P
*3 3 -61° P 2 P
*4 3 +202° P 2 P

2 0

J6: -3
60° J6: 360°J4: 200°J4: -2

00°

4 6
0

A1401 

A1401 

*1

*2

P J4/J5/J6

 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

1 - 6
 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

 4 
 5 
 6 

12kg*

*5
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AC100-240V
DC:48 V

6 

43-60V TCP / IP

VT6 - A 90 1 -  DC型番

6 : 6kg

□ : 
R : 

1 : 

90 : 920mm

S : 
C : 
P : 

W : 

□ : 
DC : 

[ mm]

[ mm]

6 

4xM5 8
90°

19 0.02 20 0.02

2X 5  H7(          )
5

+0.012
  0

A
1:2

40

45

95 20 10

330 30
3XM4  7

14
6.

3

A 247.7
101.4

238

* *
**90

12
0

204

12
0

68 34

J6
4XM4  7

80
10

575
400
385

J5 J4 J3

J2

100

J1

2-2XM4  7

89
8.

5
41

2

20
45

17 50

42
0

285
* *

16
0 90 45

135
70

80

30
110 0.05

285
200 4X 10

20
0

24
0

12
0

0.
05 20

+170°

-170°

R920R351.7
3

R2
93

.9
4

1
0

#3 3 -51° P 1 P
#4 3 +190° P 1 P

P

3 5
0

#1 3 -51° P 2 P
#2 3 +190° P 2 P

R820

+1
25~

-125° R527.3 2

R400

R400

R274.4 1

R
40

0

400

780.6

80

100

12
32

42
0

41
2

203.1

38
2.

7
38

1.
3

-1
60

°

+65°

-51°

+190°

2
0

3 5
0

P

P

J6:-360° J6:+360°

4 6
0

J4:-200°J4:+200°

*1 :    Inertia
*2 : RC+   
*3 : ISO 4 ISO14644-1 2015
*4 : AGV AGV
*5 :

VT6L
VT6-A901S/SR/SW VT6-A901C VT6-A901P VT6-A901S-DC

3 kg
6 kg

920 mm
1000mm
± 0.1 mm
166.2°/s  
122.5°/s  
141.2°/s  

268.7°/s  188.1°/s  
296.8°/s  

293.2°/s    234.5°/s  
0.3 kg·m2

0.3 kg·m2

0.1 kg·m2

IP67)
40kg 42kg 40kg

AC100  240 V DC 43  60V *4

5 2
1.2kW 1.2kW

24 16
8 8 I/O

CE KC CE
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*1: 
*2: 
*3: Inertia 

600mmx600mm 
     C4 40%

6 N2

Air 1 

Air 2 

Ether 1

Ether 2

User connector

Brake release connector

B 

46
.5

30
43

60
.5

52

81
.5

21
.5

3
15

174.5

6
10

6
10

20

60605020
14

100.4

37

20

47
.5

88
.2

Direction of motion for each axis

(from fixed side for all axes)
+ direction: counter-clockwise
- direction: clockwise

J1-

J1+

J3+

J4+
J2+

J5+

J6+

J3-J4-

J2-

J6-

J5-

LED

-15°

+45°

(-60°)

30°

P J4/J5/J6 

297°/s
297°/s
356°/s
356°/s
360°/s
360°/s
19 kg

±0.02 mm
1.0 kg
2.5kg

0.2 kg·m2

0.2 kg·m2

0.08 kg·m2

15 D-sub 8pin RJ45 2
φ6 x2 0.59MPa (6kgf/cm²) 89psi

RC700-A
CE,KC

532.2 mm

*1
N2-A450SR

450 mm

N2 - A 45 0  S R型番

2 : 2.5kg □ : 
R : 

0 : 2 6

45 : 450mm S : 

*2

*3

 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

1 - 6

 4 
 5 
 6 

1
2
3
4
5
6 ±360°

±130°
±195°
±180°
±180°
±180°

46 46

15

6xM4  6

4xM4  8

6xM4  8

2xM4  8

3xM4  8

M4  8

M4  6

2xM4  8

27
±0

.0
215

.7
5±

0.
02

4 M4

45°

 6
90°

A 

φ5 H7(          )  4.5φ60

φ31.5±0.1
φ8 H7(          )  4

60
12

0

200
154

74
59.6

51 44

17
5

16
0

80
±0

.0
5

6

22

+0.012
  0

55 65
10

60
12

0

4xφ6.5 φ6 H7(          ) 

6xφ9 

View A

[ mm]

[ mm]

+0.012
  0

+0.012
  0

+0.015
  0

347

LED

J2=0°,J3=-90°

J2=+60°,J3=-115°

J2=+135°,J3=-150°

0°≦J2≦+180°  
-180°≦J3≦0°

30°

R169

P
 R130

P  R290

J3  R160

29
0

J2=0°,-90°≦J3≦0°

0°≦J2≦+180°,J3=0°

0°≦
J2≦

+180°,J3
=-180°

P
 R450

16
0

J2=+180°,-180°≦
J3≦

0°

P
 R290

LED

J2=90°,J3=-180°

P  R130(

P  R160J2=+/-90°,J3=-/+90°P
 R450

J2=+/-90°,J3=-/+180°

347

LED
J2=0°,J3=90°

J2=-60°,J3=+115°

J2=-135°,J3=+150°

30°

P  R169P
 R130

P  R290J2=0°,0°≦J3≦+90°J3  R160-180°≦J2≦0°,J3=0°

-180°≦J2≦0°,J3=+180°

P
 R450

-180° ≤J2 ≤0°
0°  ≤J3 ≤+180°

J2
=-180°,0

°≦
J3
≦

+180°

P
 R

29
0

20

20

14

20

37
79 225

60 60 50

90
17

1

14
.8

88
.2

30
43

60
.5

46
.5 34

5.
2

16
0

55

15
21

.5

47
.5

29
0

53
2.

2

Air  1
Air  2

57

3×M4
7×M4

2×M4

M4
8
8

8

13
8

φ11 6.5

174 6 
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*1: 
*2:      Inertia 
*3: 
*4:  ISO 5 ( ISO14644-1 2015 )    

N6 - A85 0                R

6 : 6kg

0 : 2 6

85 : 860mm

S
C

: 
: 

R : 

: 
B : 

(J2=90°, J3=-180°)

(J2=90°, J3=-180°)

J4: +200°
J6: +360°

J4: -200°
J6: -360°

J1: +180° J1: -180°

(J2=+/=90°.

J3=-/+180°.)

30°≤ J2 ≤ 180°

J3= -180°)

(J2= +180°

-180° ≤ J3 ≤ 0°)

30°

(J2, J3 =  0°)

J3: -180° J3: +180°

J2: +180° J2: -180°

J5: -125°. J5: +125°

30°

(J2
= -

18
0°

0°
 ≤ 

J3
 ≤ 

-18
0°

)

(-1
80

° ≤
 J2

 ≤ 
-30

°, 

J3
 = +18

0°)

(0° ≤ J3 ≤ -180°) (-180° ≤ J3 ≤ 0°)

6 N6

N6-A850□□R

·
·
·

[ mm]

[ mm]

6 

67 85 8567

58.5 58.5

57

15
0

73.5 76.5
160 20

80

80

4x ø13

20
16

0

10
1

10
0

∅86.4

R92.5

R92.5

70
2

190

95

285

200

50502xM10 20

12
6

45

M4 8

5xM4 6

24
2

13
5

18
0

50
19

5

150

17
0

∅2    5+0.025
+0.010

2
    5

+0.025
+0.010

+0.012
   0

∅21

2x ∅5 H7(          )  5
19 20±0.02

∅70
4xM4  6 90° EQS

37

45°

4xM5  8
90° EQS

190°

∅40
30.5°

 A

 A

150
340
120

50

200

50 2xM10 20

12
6

30
2

45

M4 8

35
0

51
0

10
0

10
62

155

150

285

5xM4 6

17
0

19
5

18
0

13
550

24
2

200
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*1: 
*2:      Inertia 
*3:   “ ”       RC+ 
*4: 
*5:  ISO 5 ISO14644-1 2015     

N6 - A100 0  S         B         R

6 : 6kg

0 : 2 6

100 : 1010mm

S
C

: 
: 

: 
R : 

: 
B : 

Arm #4, #6
0 pulse position

Arm #3, #5
0 pulse position

Arm #2
0 pulse position

J4 : +200 deg.
J6 : +360 deg.

J4 : -200 deg.
J6 : -360 deg.

310

80 deg.

45
 d

eg
.

J2 : -180deg.

J5 : -125deg.
J3 : +180deg.

J2 : +180deg.
J3 : -180deg.

J5 : -125deg.

P point R860 (Max. motion range)

( J3 = +/- 180 deg. )

Arm #1
0 pulse position

+180 deg.

P point R310 (Min. motion range)

( J2 = 0 deg. , J3 = 0 deg. )

P point R1010  (Max. motion range)

( J2 = +/- 180 deg. , J3 = +/-180 deg. )

-180 deg.

6 x M4 8

350
150 180

15
5

52
.5

86
.4

52
.5

100 510

70 73 275 85

70 2 x M4 8

1
15 15

0
20

2.
5 33

8.
3

80

M4 8

2 x M4 8R92.5 67
67

84
84

R92.5

7.
5

7.
5

105

33
5355

275

200
45

5 x M4 6

14
0

18
0

11
0

50
24

2

86
796

2

Robot  installation face

410 292.5

Aʼ Aʼ

14
0

18
0

11
0

50
24

2

80

275

5 x M4 6

200
45

30
2

150 224
or more
space for cable

52
.5

52
.5

2 x M4 8

6 x M4 8
M4 8

70 91 257 85

1
15

view Aʼ - Aʼ

160
80 4 x 13 drill

16
0

80

See detail A

Detail of A

2
+0.025
+0.010 5

21 

37

2 x 5 H7 (          ) 5+0.012
   0

For wiring and piping

4 x M4  6 
at 90° pitch

4 x M5 8 at 90° pitch
40

70

19 20 0.02

1

2
+0.025

+0.010
5

37

190°

45°

30.5°

20

20

6 N6

*1

*2

*

 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

1-6
 1 
 2 
 3 
 4 
 5 
 6 

 4 
 5 
 6 

P : 1-5

1-6
326°/s
326°/s
444°/s
444°/s
450°/s
537°/s
69 kg

±0.04 mm

±180°
±200°
±125°
±360°
3 kg
6 kg

0.42 kg·m2

0.42 kg·m2

0.14 kg·m2

AC200-240V 
2.2 kVA

3m / 5m / 10m / 15m / 20m
D-sub 15 ,  RJ45 8  x 2 (Cat 5e, )

ø6 mm x 2 : 0.59 MPa (6 kgf/cm2 : 86 psi)
5

RC700-A
CE,KC

±180°
±180°

*3
N6-A1000S

1010 mm

1110 mm

[ mm]

[ mm]

6 
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PC PLC 
USB 

PC

PLC
TP1/TP2/TP3

 I/O

USB 2.0 or

EPSON RC+ GUI 

RC700-A

EPSON RC+7.0

SCARA

G

GX

LS-B —

—

RS

T-B —

6

C

N

VT —

380

16
9

13
3.

35
17

.8
5

10
.5

17
.8

13 13463

378

16
9

10
18

0

54.5

296 23

20
13

0

86
42

10

20

3130

344 18

4
31

29
0

35
0

29

18

RC700-A

PC PLC 
USB 

RC700-D

EPSON RC+7.0

SCARA

G

GX

—

LS-B —

RS —

T-B —

6

C —

N —

VT —

PLC

 I/O

USB 2.0 or

PC
EPSON RC+ GUI 

RC700-D

46313.2 13.2

10 10
.7

16
9

13
3.

35

54.5380.4
378

18
0.

4
16

9

17
.8

86
42

.2 10

30
31.2 296 23.2

20
.4

13
0

20

35
0.

4

4

18.2 344 18.2

31
.2

29
0

29
.2
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RC700-A

RC700DU-A 
6

 I/O 24
16

2 

/ / /
/ / / /

/AC / / /
/ /CPU / /
/ /

PC PLC 
USB 

LS-B 

EPSON RC+7.0

SCARA

G

LS-B

RS

—

6

C

N

VT —

RC90-B 

PLC TP1/TP2

 I/O

USB 2.0 or

PC
EPSON RC+ GUI 

T-B

GX

RC90-B

13
3.

35
16

9

1346313

18
0

18
1.

9

0.
5

2.
4

10
.5

10
.5

54.5
380

1
378

17.
825

10
42

86
20

13
0

20

31 296 23

20
30

13
0

29
0

31

4

30
.9

1834418

35
0

30

*1 
*2 Modbus-RTU ModbusTCP。

8MB
1000 /

100 KB 
1000 

4MB
1000 /

100 KB 
1000 

8MB
1000 /

100 KB 
1000 

PROFIBUS-DP
DeviceNet
CC-Link
EtherNet/IP
PROFINET
EtherCAT
*2

1 

PROFIBUS-DP
DeviceNet
CC-Link
EtherNet/IP
PROFINET
EtherCAT
*2

1 

1 1 
PROFIBUS-DP
DeviceNet
EtherNet/IP

PROFIBUS-DP
DeviceNet
EtherNet/IP

16

6 

 RC+7.0

6 

AC 

PTP 1~100% CP 

24
16

1 

1 

24
16 4 24

16 2 

2 2 2 / 2 

4 / 4 4 / 2 

1 1 

PTP 1~100% CP /

PTP 
CP 

4 

AC 

4 AC 

/

/

 I/O

 I/O

RS-232C

RC700-A 4 RC90-B 2 

 I/O

RS-232C

I/O

I/O

*1

11 kg 12 kg 7.5 kg



Force Editor GUI

EPSON RC+ GUI

Force Monitor GUI

6-axis robot (C8 Series) SCARA robot (G Series)

: :

XYZ Moment of force

Epson 
force sensor

250 N

Epson 
force sensor

18 Nm

S250 

FS2

RC700-A

S25010 

G10 C8/C8L/C8XL 

RC700-A

FS2

S250L 

RC700-A
FS2

RC700-A
RC700-A

* 
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3m/5m/10m/20m 3m/5m/10m

*1: 
*2: 
*3: 

S250N S250L S250P S250H  SH250LHS2503/S2506/S25010

C8 

Ø80 x H49mm Ø88 x H49mm Ø88 x H66mm Ø80 x H49mm

RC700-A

6 3  (Fx Fy Fz)  (Tx Ty Tz)

Fx, Fy, Fz: 250N Tx, Ty, Tz: 18Nm

Fx, Fy, Fz: 1000N Tx, Ty, Tz: 36Nm

Fx, Fy, Fz: ±0.1N Tx, Ty, Tz: ±0.003Nm

±0.5%  R.O

-10 40 °C

10% 80% 

IP67 (S250P), IP20 (S250N, S250L, S2503, S2506, S2510, S250H, SH250LH)

FS2

C4 N2 N6 

Ø80 x H52mm Ø85 x H48mm

460g 520g 680g 460g 460g640g

S2503

S2506

S25010

S250H

S250N

S250L

S250P

8 x M4 6 

4 x M4 6 
12 H7 3

45°

22.5°
45°

3  
    

  
4.5

+0
.02

5

+0
.01

5

4

PCD 44

PCD 48

45°
PCD 31.5

5 H7 4.5

3        4.5+0.025
+0.015

15
.7

5±
0.

01
90

°

(52)

80 55

844

46.8

47.5

98

68

8 x M4 6

4 x M4 6

45°

22.5°
45°

12 H7 3

3  
    

  
4.5

+0
.02

5

+0
.01

5

90
°

15
.7

5±
0.

01

PCD 44

PCD 48

45°PCD 31.5

5 H7 4.5

3        4.5+0.025
+0.015

4

(52)

80 55

844

46.8

45.5

66

8 x M4 depth6 

4 x M4 6

45°

22.5°
45°

3  
    

  
4.5

+0
.02

5

+0
.01

5

90
°

12 H7 3

15
.7

5±
0.

01

PCD 31.5

5 H7 4.5

3        4.5+0.025
+0.015

45°
PCD 44

PCD 48

96

(52)

80 55

844

4

46.8

45.5

66

45°

22.5°
45°3  

    
  

4.5

+0
.02

5

+0
.01

5

90
°

4 x M4 6

12 H7 3

15
.7

5±
0.

01

5 H7 4.5

PCD 31.5

45°

3        4.5+0.025
+0.015

PCD 48

PCD 44

8 x M4 6

80 55

43.8

28.5

49

44

4

45°

22.5°
45°3  

    
  

4.5

+0
.02

5

+0
.01

5

PCD 44

PCD 48

12 H7 3

4 x M5 6

PCD 27

3        4.5+0.025
+0.015

80 55

8 x M4 6

4

4 H7 4.5

21.5±0.01

60.8

45.5

66

561

20

88

5

12 H7 3

4 x M5 6

PCD 27

3  
    

  
4.5

+0
.02

5

+0
.01

5

45°

22.5°
45°

PCD 44

8 x M4 6

4

PCD 48

3       4.5+0.025
+0.015

21.5±0.01

4 H7 4.5

80 55

43.8

28.5

13

88

5

49

45°

22.5°
45°3  

    
  

4.5

+0
.02

5

+0
.01

5

12 H7 3

4 x M4 6

PCD 31.5

90
°

4

15
.7

5±
0.

01

5 H7 4.5

PCD 44

PCD 48

8 x M4 6

    3         4.5+0.025
+0.015

45°

80 55

49

44 5

28.5

43.8

44

3m/5m/10m/20m
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CV2

PV1

Robot & Vision 

Jog & Teach 

Vision & Guide 

-

Vision Guide

*Gig E 4
*USB 2
* 6 4GigE+2USB
* 8 

/

 (mm)

C 
5m USB 
5V USB 
5-40°C 20-80% 
30 x 30.5 x 33
50g 

640 x 480 1280 x 1024 2560 x 1920
&  

GigE Camera

GigE (or USB)

GigE (or USB) camera

CV2-A(HA,SA),L

PLC
Master)

USB

GigE

PoE Hub

 

GigE

1RC+
8

*
*

PC*1

USB
30 130 500 

CPU

 (mm)

USB (2.0)
 RGB

CV2-HA/CV2-H CV2-SA/CV2-S CV2-L
CV1

CV2

SC
AR

A 
6 

PV1 CV2-L CV2-H/
CV2-S

CV2-HA/
CV2-SA

GigE

0.3M(640*480) acA640-100gm
acA640-120gm

1.3M(1280*1080) acA1300-60gm

2M(1600*1200) acA1600-20gm/acA1600-20gc
acA1600-60gm/acA1600-60gc

5M(2560*1920)
acA2500-14gm/acA2500-14gc

acA2500-20gm/acA2500-20gc
10M(3664*2748) acA3800-10gm/acA3800-10gc
20M(5472*3648) acA5472-5gm/acA5472-5gc

USB
0.3M NS1044BU
1.3M NS4133BU / NS4133CU
5M NS1500BU / NS1500CU

0.3M pixel 1.3M pixel 2M pixel 5M pixel 10M pixel 20M pixel
640 x 480 1280 x 1080 1600 x 1200 2560 x 1920 3664 x 2748 5472 x 3648

(1)100fps, 
(2)120fps 60 fps (1)20fps, 

(2)60fps
(1)14fps
(2)20 fps 10 fps 5 fps

29 x 29 x 42mm
90 g 
0 ~ 40 °C /20 ~ 80 %
C Mount
PoE DC12V

EPSON RC+

-
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EPSON RC+

Example program

Example program
Set power mode to High
Set speed to 100%
Set acceleration speed to 100%

Is I/0 input bit 0 On?

Move robot arm to Point 0

Move robot arm to Point 1

RC+ 

EPSON RC+ 7.0 funct ions

Catch-On-Fly
Vision Guide

RC+ API 7.0
GUI Builder

Force Monitor
Force Editor
S250 Series

...U
SB

PC(RC+7.0)

Program

Backup
Restore

RC+ 

CP

CP

PASS 
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CAD 

* EPSON RC+5.0  RC+6.0 

Material supply 
start signal

* RC700-A

RC+ 

32 
512 / Vision 

Guide 

Vision Guide 

1

2

 1

 4

 9

 10

 15

 16

SCARA ProSix Jump 

/

a Z mm
b Z mm
z mm

RS-232 I/O 

I/O SPEL+ 

PTP 

1120mm/s
5000mm/s

CP 

100 
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EPSON RC+ Express Edit ion

EPSON RC+ Express Edi t ion Funct ion

I/O

SPEL+

3D

EPSON RC+ Express Edition 

RC+ 

SPEL+

SPEL+

RS-232C TCP/IP PC I/OTCP/IP

CAD

CAD

CAD

CAD-to-point 

PC (RC+7.0)

IO

SPEL+ BASIC
I/O

75 76
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RC+ 

PTP 

1120mm/s
5000mm/sCP 

100 

 I/O SPEL+ 

I/O

I/O

PALLET

PC USB

...U
SB

Program

Backup
Restore

RC620RC700 RC180 RC90

GUI Builder

I/O 

RC+API 7.0

RC+API 7.0

.NET
Windows® OS 

Visual C++® LabVIEW™

.Net

.Net RC+

RC+ API 7.0

PLC 

Visual Studio 
GUI

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

RC700-A RC90-B VT T-B 

RC+ 7.0

RC700

SpelNet 
.NET

RC+API 7.0 

RC700-D

77 78



[ mm]

TP3

314

318.8

51.211
141.6

24
3.

7

25
9.

5

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

RC700-A RC700-D VT T-B RC90-B VT T-B 

RC700-A RC90-B VT T-B 

RC700-A RC90-BRC700-D VT T-B 

RC700-D

VisionGuide SEMI
ASCII

OCR

*

VRT

* RC620 Vision Guide 6.0

* VRT

 15 

ECP

10.1
6

 (TP3)

10.1  TFT LCD W/LED 
1280x800 

 RC+ 

3D 

 (mm) 314(W) x 244(H) x 142(D)

1.5kg

RC700-A

10.1  TFT LCD W/LED 

1280 x 800

JOG EXE 

USB 

5 10 15 

IP65

0°C–40°C

5%–95% 

/
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 TP2

 1

 2

Controller

/ 

/ 

/ 

- 

PG 

* PG EPSON R C+ PG

* Vision Guide

EPSON RC+ PG

 PG EPSON 
RC+ 

PG 
/ 

PG 4 1 4 
4 PG 

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B I/O

1 4

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

RS-232C 

2 RS-232C

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

RC90-B VT T-B 

EUROMAP *

15  / 16
( EUROMAP67 )

* 2

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

I/O ( )

DeviceNetTM PROFIBUS CC-Link EtherNet/IPTM   
EtherCAT® PROFINET

2048 I/O ( CC-Link 384  )

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

*TP1 TP2

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

I/O 

24  /
 16

I/O 
RC700-A RC700-D I/O

I/O 

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 

I/O ( )

DeviceNetTM PROFIBUS EtherNet/IPTM(  / 
1024 )

RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B RC700-A RC700-D RC90-B VT T-B 
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3m
5m/10m/15m/20m 

*

G1 G6G3 G10 G20 LS3B

LS6B LS10B LS20B T3-B T6-B VT6 RS3 RS4

C4 C8 C12 N2 N6

G1 G6G3 G10 G20 LS3B

LS6B LS10B

LS10B LS20B

LS20B T3-B T6-B VT6 RS3 RS4

C4 C8 C12 N2 N6

G1 G6G3 GX4 GX8 G10 G20 LS3B

LS6B LS10B LS20B T3-B T6-B VT6 RS3 RS4

C4 C8 C12 N2 N6

Vision Guide 

G1 G6G3 GX4 GX8

GX4 GX8

G10 G20 LS3B

LS6B LS10B LS20B T3-B T6-B VT6 RS3 RS4

C4 C8 C12 N2 N6

( SCARA )

G1 G6G3 G10 G20 T3-B

T6-B VT6

LS3B LS6B

RS3 RS4 C4 C8 N2 N6

6

G1 G6G3 G10 G20 LS3B

LS6B LS10B

C12 N2C4 C8

LS20B T3-B T6-B VT6 RS3 RS4N6

ISO

G1 G6 GX8G3 GX4

GX8GX4

G10 G20 LS3B

LS6B LS10B LS20B T3-B T6-B VT6 RS3 RS4

C4*1 C8 C12 N2 N6

*    

*

*

L

G1 G6 GX8G3 GX4 G10 G20 LS3B

LS6B LS10B LS20B T3-B T6-B VT6 RS3 RS4

C4 C8 C12 N2 N6

* L

*1: PS ISO C4
PS

GX4 GX8

GX4 GX8

83 84

软件选件

RC700-A RC700-D RC90-B T-B 系列 VT
Vision Guide 7.0 √ √ √ √ √

Force Guide 7.0 √ √ — — —
RC+ API 7.0 √ √ √ √ √

ECP √ √ √ √ √

GUI Builder 7.0 √ √ √ √ √

OCR √ √ √ √ √

VRT √ √ √ √ √

控制器选件

RC700-A RC700-D RC90-B T-B 系列 VT
示教器 (TP2) √ √ √ √ √

示教器 (TP3) √ √ — √ √

传送带跟踪 √ √ √ — —
PG 运动系统套件 √ √ √ — —
紧急停止开关 √ √ √ √ √

RS-232C 板卡 √ √ √ — —
I/O 扩展板卡 √ √ √ — —
现场总线 I/O( 从站 ) √ √ √ √ √

现场总线 I/O( 主站 ) √ √ √ √ √

模拟量 I/O 板卡 √ √ √ — —
EURPMAP 板卡 √ √ √ — —
I/O 缆线套件 √ √ √ — —
示教器热插拔套件 √ √ — √ √

壁挂固定支架 √ √ — — —

机器人本体选件

G1 G3
G6

G10
G20

GX4 GX8
LS3B
LS6B

LS10B
LS20B

T3-B
T6-B

RS3
RS4 C4 C8 C12 N2 N6 VT6

外部布线单元 — — √ — √ — — — — — — — — √

内部布线单元 — — — — — — — √ — — — — — —

工具适配器 /ISO 法兰 — √ √ √ √ √ √ √ — √ √ √ √ √

刹车释放单元 — — — — — — — — √ √ √ √ √ —

电源和信号线 √ √ √ √ √ √

控制器一
体机

√ — √ √ √ √

控制器一
体机

线缆长度 3,5,10,15,20 3,5,10 3,5,10,15,20

线缆规格 ( 标准 / 高柔 ) 标准 标准 标准 / 高柔 标准 标准/高柔

电源线接头 ( 直型 /L 型 ) 直型 /L 型 标准 直型 /L 型

相机固定托架 — √ √ √ √ √ √ √ √ √ √ √ √ √

RC700DU-A( 驱动单元 ) √ √ √ — — — — √ √ √ — — √ —

本手册所载的数据来源于爱普生实验室测试结果，因使用环境和设置的不同，与实际使用数据存在差异。


