
让 智 造 更 高 效

工业机器人产品

XB4 系列



自由度
最大工作半径
重复定位精度
手腕负载 

工作温度
储藏温度
防护等级
安装方式
噪音水平
本体质量
集成气源
集成信号源

产品名称
6

596 mm
±0.02mm

4kg
-170°~+170°
-80°~+144°
-194°~+54°

-170°~+170°
-119°~+119°
-360°~+360°

440°/s
355°/s
440°/s
490°/s
450°/s

720°/s                                            900°/s
0℃~+40℃

-10℃~+55℃
IP67

地面，悬挂

约 32kg 
4-Φ4，5bar

8路（30V，0.5A） 

应用场景

工作区间

轴1
轴2
轴3
轴4
轴5
轴6
轴1
轴2
轴3
轴4
轴5
轴6

≤70dB(A) ≤75dB(A)

XB4 XB4h

运动范围

最大速度

产品优势

出色的稳定性和业界一流的运动速度，最大化生产效率，满足客户对
品质和节拍的要求

高精高速，生产高效

整机IP67高防护等级能力，应对恶劣环境游刃有余

高效防护，无忧运行

整机内部走线，结构紧凑，易于安装部署

紧凑小巧，易于部署

可选配中空手腕，更易集成到小型自动化单元中，高效完成多种任务

狭窄空间，游刃有余

基本参数
本体参数

包装涂胶检测上下料搬运 去毛刺 装配

负载：4kg
臂展：596mm

XB4h负载：4kg
臂展：596mm
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73（非中空手腕）
75（中空手腕）
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54°

144°

80°

194°

中空手腕非中空手腕

可在更狭窄的空间内上下料

中空手腕

非中空手腕

避免与机床环境发生电缆干涉

h中空手腕



珞石机器人
400-010-8700
www.rokae.com
sales@rokae.com

版权归珞石所有。产品型号规格及技术指标如有变更，恕不另行通知。


